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KD600 frekvenciavaltd TECHNOLOGY Kezelési utmutatd

1. Termékjellemz6k

Funkcié Jellemz6
Egyfazisi 200V—240V, névleges fesziiltség:
Bemeneti fesziiltség (V) 230V
i 8 Haromfazisu 380V-460V, névleges fesziiltség:
Bemeneti
araméterek 400v
P Bemeneti aram (A) Lasd a 2. fejezetet
H Hz. E 8| any: 47-
Bemeneti frekvencia (Hz) 50Hz vagy 60Hz. Engedélyezett tartomany
63Hz
i .| Kimeneti fesziltség (V) 0 V-t6l a bemeneti fesziiltségig
Kimeneti - - . -
araméterek Kimeneti dram (A) Lasd a 2. fejezetet
P Kimeneti frekvencia (Hz) 0-600Hz
Villanymotor Aszinkron villanymotor
Vezérlési méd SVPWM (V/F); SVC (Vector control)
M(iszaki Maximalis kimeneti 600Hz

paraméterek |frekvencia

Névleges aram 150%-a: 1 perc

Tulterhelhet8sé . . .
Y 8 Névleges aram 180%-a: 5 masodperc

Digitalis vezérlés, analdg vezérlés, impulzus

Frekvenciaszabalyozas vezérlés, el6re bedllitott sebességek, egyszer(
madjai PLC vezérlés (16 Iépéses), PID vezérlés,
Vezérlés MODBUS kommunikacié.
Tuldram, tulfesziiltség, alacsony fesziiltség,
Hibavédelem tulmelegedés, faziskiesés, motor rovidzarlat,
stb.
Analég bemenet 2 db (0OV-10V és 0/4-20mA)
Analég kimenet 2 db analdg kimenet (0-10V vagy 0/4-20mA)
Ki- és Digitalis bemenet 7 multifunkciés bemenet
bemenetek | Digitalis kimenet 1 db impulzus kimenet (Y1)
Relé kimenet 2 db programozhaté relé kimenet.
Kommunikacio Modbus (485 kommunikacio)

-10~+50°C, 40°C felett csokkentse a kivett

Kérnyezeti h6mérséklet C
teljesitményt

Egyéb Hités Léghl(ités (beépitett ventilator)
Fékegység Beépitett fékvezérlés 30kW-ig
EMC-sziir6 Beépitett EMC sz(ir6 (IEC61800-3:2005)
IP védettség IP20
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2. Teljesitmények és méretek:
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Méretek 22kW teljesitményig.
Adapter | Installation Dimensions
AC Drive Model motor | _size(mm) (mm) Aperture
(KW) A B H w D d
Input voltage: single-phase 220V Range: -15%~20%
KD600-25-0.4G 0.4
1 1 11 1
KD600-2S-0.7G 0.75 98 82 92 0 65 S
KD600-25-1.5G 15 98 182|192 | 110 165 | 5
KD600-25-2.2G 2.2
Input voltage: three-phase 380V Range: -15%~20%
KD600-4T-0.7G/1.5P 0.7
KD600-4T-1.5G/2.2P 1.5 98 | 182 | 192 110 | 165 5
KD600-4T-2.2G/4.0P 2.2
KD600-4T-4.0G/5.5P 4.0
1 1 11 1
KD600-4T-5.5G/7.5P 55 %8 82 %2 0 65 >
KD600-4T-7.5G/9.0P 7.5
111 | 223 | 234 | 123 | 176 6
KD600-4T-9.0G/11P 9.0
KD600-4T-11G/15P 11
KD600-4T-15G/18.5P 15 147 | 264 | 275 | 160 | 186 6
KD600-4T-18.5G/22P 18.5
174 | 319 | 330 | 189 | 186 6
KD600-4T-22G/30P 22
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I a1 L= ol

Méretek 30kW-tdl 132kW teljesitményig.

Input voltage: three-phase 380V Range: -15%~20%

KD600-4T-30G/37P 30

200 | 410 | 425 | 2565 | 206 7
KD600-4T-37G/45P 37
KD600-4T-45G/55P 45

245 | 518 | 534 | 310 | 258 10
KD600-4T-55G/75P 55
KD600-4T-75G/90P 75

290 | 544 | 560 | 350 | 268 10
KD600-4T-90G/110P 90
KD600-4T-110G/132P 110

320 | 678 | 695 | 410 295 10
KD600-4T-132G/160P 132

3.
A frekvenciavaltd teljes kord, biztonsagos alkalmazdsahoz fokozott figyelemmel olvassa at
Felhasznaléi kézikdnyviinket.

FIGYELMEZTETESEK:

1.

©ENOU AW

Biztonsagi figyelmeztetések:

Nem megfelel§ Uzemeltetés személyi sériilésekhez vezethet, ill. a berendezés vagy a hajtott rendszer
meghibasodasat okozhatja.

Atvételt kdvetSen egyeztessiik, hogy az adattablan 1évé adatok egyeznek-e a megrendelt berendezés
adataival. Ellendrizziik, hogy késziilékiinkdn nincsenek-e sériilések. Ne csatlakoztassa a berendezést
sériilés esetén.

A berendezés foldeld kapcsat az érintésvédelmi osztalynak megfelelGen foldelje.

Valasszon a frekvenciavaltdra megadott bemeneti fesziltség( tapforrast.

Ne érintse az egység elektromos csatlakozasait, mig a kezel6feliileten Iévé ellen6rzé LED kijelz6 vilagit.
Beszereléskor kell6 gondossaggal jarjunk el, rogzitsik a berendezést megfelelGen.

A késziiléken végzett barminem szerelés el6tt kapcsolja ki a tapfesziiltséget és varjon 5 PERCET!

A késziiléket csak szakképzett villanyszerel helyezheti lizembe.

M(ik6dés kdzben ne hasznaljon kiilon egységet a motor ki-/ bekapcsoldsahoz.

10 Onm(ikédé djraindulasi funkcié engedélyezésekor a hajtott berendezés automatikusan ujra fog indulni.
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11. A frekvenciavalté megfelel6 hitésérél gondoskodni kell, a gépkdnyvben leirtak figyelembe
vételével kell a kapcsoldszekrény méretét kivalasztani.

12. A kapcsoldszekrény szell6zését ugy kell megoldani, hogy a kapcsolészekrény hiit6ventilatora a leveg6t a
sz(ir6n keresztil szivja at (ellenkezé beépités szerint beszivja a port, az lerakddik a frekvenciavaltdn és
kornyékén, ami a frekvenciavalté meghibdsodasdhoz vezet).

13. Ha a frekvenciavaltd valamilyen hiba esetén “letilt”, akkor el6sz6r a hiba okat kell megsziintetni és csak a
hiba megsziintetése utan szabad Ujra inditds parancsot kiadni.

14. Hiba (letiltas) esetén TILOS a frekvenciavaltot tobbszor ,fel-le kapcsolgatni”, mert ez a frekvenciavalto
tonkremeneteléhez vezet!

4. Beépitési kornyezet:

Beszereléskor vegye figyelembe a kovetkez6ket:

1. Megengedett hémérséklet-tartomany: -10~+50 °C. Nem javasolt az inverter hasznalata, ha a
kornyezeti h6mérséklet meghaladja az 50°C-ot. Kérjiik, gondoskodjon a megfelel6 h(ités/szellGzés
biztositasarél ha zart térbe, pl. kapcsoldszekrénybe épiti be a frekvenciavaltét. Tual alacsony
hémérséklet esetén, kilsé flitbberendezést kell biztositani a belsé hémérséklet névelése érdekében;
ellenkezé esetben a késziilék tonkremehet.

2. Paratartalom: 5-95% RH (lecsapddas nélkil)
3. A késziilék fugglleges beépitést igényel. (Tobb késziilék szerelésekor, azokat egymas mellett, az elSirt

tdvolsagban kell elhelyezni a megfelel§ h(ités biztositasa érdekében. Egymas feletti beszerelés nem
megengedett.)
4, Telepitse olyan kérnyezetbe, amely mentes az alabbi hatdsoktdl:
. kozvetlen napfény, es6 vagy nedvesség, s
olaj
Por, elemi textilszalak, fémpor és mard folyadék vagy gaz
Elektromagneses interferencia forrdsoktdl, mint példaul a hegeszté berendezések
Gyulékony anyagok
Tulzott rezgéseket kibocsajtoé berendezések

Javasolt beépitési modok:
A=50mm

A

Légterel6

P
-
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5. Altalanos bekotés:

Motor Névleges Névleges ] ) Vezeték Vezeték Vezeték
Modell teljesitmény bemeneti kimeneti 4ram Klsm’egszaklt keresztm?tszet, ke.resztm.etszet, keres’ztr:'let’szet,
(kw) 4ram (A) (A) 6 (A) bemeneti oldal kimeneti oldal vezérl6 kabel
(mm2) (mm2) (mm2)
Egyfazisu bemenetii frekvenciavalto
KD600-25-0.4G-B 0,4 5,4 2,3 16 2,5 2,5 1,0
KD600-25-0.7G-B 0,75 8,2 4 16 2,5 2,5 1,0
KD600-25-1.5G-B 1,5 14 7 20 4,0 2,5 1,0
KD600-25-2.2G-B 2,2 23 9,6 32 6,0 4,0 1,0
Haromfazisu bemenetii frekvenciavalto
KD600-4T-0.75G/1.5P 0,75 3,4 2,1 10 2,5 2,5 1,0
KD600-4T-1.5G/2.2P 1,5 5,0 3,8 16 2,5 2,5 1,0
KD600-4T-2.2G/3.7P 2,2 5,8 5,1 16 2,5 2,5 1,0
KD600-4T-3.7G/5.5P 4 10,5 9 25 4,0 4,0 1,0
KD600-4T-5.5G/7.5P 5,5 14,6 13 32 4,0 4,0 1,0
KD600-4T-7.5G/11P 7,5 20,5 17 40 32,0 4,0 1,0
KD600-4T-11G/15P 11 26 25 63 40,0 4,0 1,0
KD600-4T-15G/18.5P 15 35 32 63 40,0 6,0 1,0
KD600-4T-18.5G/22P 18,5 38,5 37 100 63 6,0 1,0
KD600-4T-22G/30P 22 46,5 45 100 63 10 1,0
KD600-4T-30G/37P 30 62 60 125 100 16 1,0
KD600-4T-37G/45P 37 76 75 160 100 16 1,0
KD600-4T-45G/55P 45 92 90 200 125 25 1,0
KD600-4T-55G/75P 55 113 110 250 125 35 1,0
KD600-4T-75G/90P 75 157 152 250 160 50 1,0
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6. Erosaramu bekotés:

[
I [
, Egyfazisu bemenet (230V) |
| S~ N | Fékellenallas
[ T‘ |
L __ _____ __
Y ~\
NS
() (+) (PB)
™ CIRILY U L
-~
Héromfazisu (400V) — w/ M \
bemenet ™~ VSIL2 V { o
R/L1, S/L2, T/L3 \ 3~ /f
T3 —

Egyfazisi bemenet er6saramu csatlakozasi pontjai

Kapocs jele Név Leirdas
L, N Egyfazisu betap kapcsai 230V bekotési pontjai
(+), BR Fékellenallds kapcsai Fékellenallds bekotési pontja
(+), (-) DC bus +/- kapcsai Fékbdvité modul bekotési pontja
uVv,w Villanymotor kapcsai Villanymotor bekotési pontja
D Foldelési pont Foldelési pont

Haromfazisi bemenet er6saramu csatlakozasi pontjai

Kapocs jele Név Leiras
L1, L2, L3, Haromfazisu betdp kapcsai 400V bekotési pontjai
(+), BR Fékellendllds kapcsai Fékellendllds bekotési pontja
(+), () DC bus +/- kapcsai Fékbdvité modul bekotési pontja
uVv,w Villanymotor kapcsai Villanymotor bekotési pontja
D Féldelési pont Foldelési pont

A frekvenciavaltd L, N vagy L1, L2, L3. A frekvenciavalté bemeneti oldali vezetékeinek nincs fazissorrendi
kovetelménye.

Vegye figyelembe, hogy a DC kapcsain maradék fesziiltség lehet a tapfesziiltség elvétele utdn is.
Aramtalanitds utdn varjon 10 percig, miel6tt folytatnd a vezetékezést, ellenkezd esetben aramiités
veszélye all fenn.

SOHA ne csatlakoztassa a tapfesziiltséget a frekvenciavalté kimeneti (U, V, W,) kapcsaira!

Ne hasznaljon aszimmetrikus motorkabelt. Amennyiben arnyékolt kabelt hasznal a motor bekotéséhez,
az arnyékolast csatlakoztassa az inverter foldelési pontjahoz.

A villanymotor vezetékét ne vezesse egyltt a bemeneti tdpvezetékkel és az esetleges vezérld
vezetékekkel.

Foldelési kapocs: A kapcsot megbizhatéan foldelni kell, és a foldelé vezeték ellendllasanak 0,1 Q-nal
kisebbnek kell lennie. Ellenkezé esetben rendellenes mikodést vagy akar a késziilék kdrosoddasat is
okozhatja.
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7. Vezérl6 aramkor bekotési rajza:
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- - - - - I -
\ T I
| - \) L |
| Egyfazisu bemenet (230V) |
! A N Fékellenallas
\ T‘ |
Lo - - - - - _
Y -
NS
) (+) (PB)
T O RIL1 U
Haromfazisu (400V) -
bemenet ™~ VSIL2 v
R/L1, S/L2, TIL3
> ()TIL3 W
J16  +24V
NPN
PNP
Multifunkcios digitélis - Alapbedll N &
bemenet 1. T DI1 elbre forgas t S

Multifunkcios digitalis B
bemenet 2. P

Alapbeall
DI2 hatra forgas

Multifunkcids digitalis
bemenet 3. "

***1 J17

Multifunkcios digitalis
Dl4

bemenet 4.

Multifunkcios digitalis

bemenet 5. _— HDI

Encoder bévitd kartya

Multifunkcios digitalis J Iy _
bemenst 6. _ DI6 ti\ e & csatlakozoja PG1-PG6
| 485+ |
Multifunkciés digitalis b Soros kommunikacios
bemenet 7. - DI7 **\ | 485 | csatlakozo
L - ¥
o o = Analdg kimenet 1
J13 AO1 0/2-10V / 0-20mA
U : Az, hogy az AO1 analdg kimenet
b GND ! fesziltség vagy aram kimenet legyen
— - _ O 1 a J13 kapcsoldval valaszthato ki.
J19 - r—-— = 7 Analdg kimenet 2
U J18 AO2 | 0/2-10V / 0-20mA
I | | Az, hogy az AO2 analdg kimenet
M- T T’\I{ quj fesziltség vagy aram kimenet legyen
\I/;\ Analég bemenet | U J a J18 kapcsoldval valaszthato ki.
INT/ 0-10V/ 0-20mA | H \
= I GND |J

Az, hogy az Al1 és Al2 bemenet fesziiltség i
vagy aram bemenet legyen a J19 és J12
kapcsoléval valaszthato ki.

Vészgomb

28 PIN-es bévitokartya |90,
csatlakozo 100

J14

Multifunkcios kimeneti terminal

TA

TB Relé 1 kimenet

TC

R/A

Relé 2 kimenet
RIC
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Sorkapcsok:
+10V A1 Al2 DI1 DI2 +24V STO1+24V STO2
GND AO1 AO2 DI3 DI4 HDI RIA RIC
485+ 485- DI6 DI7 +24VvCOM T/A T/IB TIC
Sorkapocs Terminal . s 2
, P Leirasa Technikai jellemz6k
tipusa neve
Maximalis kimeneti aram: 10mA
o Altaldban kiilsS potenciométer izemi
+10V-GND | +10V feszliltség . . . fpex .,
tdpegységeként hasznaljak, potenciométer
értéke: 1-5kQ
DC fesziiltségek
Altaldban a digitalis bemeneti és kimeneti
csatlakozok és kiilsé érzékelSk
24V-COM | +24V fesziltsé
o esauiitseg tpellstasaként hasznalhato,
Maximalis kimeneti aram: 200mA
D1-COM Digitdlis bemenet 1
D2-COM Digitalis bemenet 2 1. Optocsatf).los IevaIas_ztas, NPN mad
D3-COM Digitalis bemenet 3 g :emene:! ;mp?iar)cutx 3t’3 kg,) . 9.30V
D4-COM | Digitalis bemenet 4 - pemene .I. e;c,sz °c8 ?r c:many. )
italis b 4. A +24V kils6 tapegységrél valo
; D5-COM Digitalis bemenet 5 biztositasa lehetséges. llyenkor a COM a
Dig!talis be / D6-COM | Digitélis bemenet 6 k6265 pont.
kimenet D7-COM | Digitalis bemenet 7
Programozhaté optocsatolé levalasztas,
nyitott kollektoros kimenet, maximalis
Y1 Digitalis kimenet 1 frekvencia: 50KHz.
Kimeneti feszlltség tartomany: 0/24VDC,
Kimeneti aram tartomany: 50mA
; ] Bemeneti fesziiltség: 0-10VDC
Al1-GND | Analdg bemeneti kapocs 1 Bemeneti impedancia 100kOhm
Bemeneti dram: 0/4-20mA
Analdg be / AI2-GND | Analdg bemeneti kapocs 2 A bemeneti Je,l t|pu§at @ I?IP Ifapcsololval
kimenet lehet meghatarozni (fesziiltség vagy dram).
AO1-GND | Analdg kimeneti kapocs 1 A kimeneti jel tipusat a DIP kapcsoléval
AO2-GND | Analég kimeneti kapocs 2 lehet meghatarozni (fesziiltség vagy aram).
Relé kimenet 1 |— A8 |Alapesetben zartkontaktus |\ .. acosov, 3A, vagy DC30V, 1A
TA-TC Alapesetben nyitott kontaktus ' » 35, VagY ’
Relé kimenet 2 RA-RC Alapesetben nyitott kontaktus | Maximum: AC250V, 3A, vagy DC30V, 1A
- STO1-24V +2 e x Al n
Vészgomb STO Vészgomb bemenet A. 4Y !(Ullso tapegysegro.I tortend
bemenet STO2-24V biztositasat nem tamogatja.
485+
Kommunikacio 185 MODBUS bemenet Modbus (485) kommunikacids feliilet
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KD600 frekvenciavaltd

8. Eldlapi kezel6panel:

Allapot jelz8 LED-ek jelentése:

'\, [FWDIREC

TUNE/TC

-
&

Statusz
jelolés

Megnevezés

Jelentései

Szine

RUN

Mdkodési allapotjelz6

Nem vilagit — a frekvenciavalté ledllitott allapotban van
Vilagit — a frekvenciavalté mikodik
Villog — a frekvenciavaltd alvé allapotban van

Z6ld

L/D/C

Vezérlési mad jelzGje

Nem vilagit - a frekvenciavalté el6lapi billenty(zet
vezérlési médban van

Vilagit — a frekvenciavalté a bemeneti kapcsokon
keresztlil van vezérelve

Villogé - a frekvenciavaltd tavkommunikacids
vezérlési modban van

Piros

FWD/REV

Futasirany jelzés

Nem vilagit — "El6re" forgd allapot

Vilagit — "Hatra" forgd allapot

Villog — a célfrekvencia ellentétes a tényleges
frekvencidval, vagy a forditott futas tiltott allapotban van

Piros

TUNE/TC

Nyomatékszabalyozas/hibajelzé

Vilagit - nyomatékszabdlyozas
Villog - hibaallapot

Piros
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Gomb Megnezevés Miikodési leiras
PRG Belépés vagy kilépés az elss szintli menibdl,

Program meni be/kilépés gombja . . e ..
8 /kilépés g ) visszatérés a fels6 szintl menibe

m
w0
O

Benyomva enter gomb, forgatva a bedllitott

ENTER gomb és el6lapi potenciométer |, 7 " .. .
& PIp érték novelése, csokkentése.

a9

Helyiértéket tudunk vele allitani,

Helyiérték léptetés gombija (Shift) Mszaki adatokat tudunk megjeleniteni allé
(= Mszaki adatok megjelenitése a helyzetben és futas kdzben is a kijelzén, attdl
SHIFT kijelz6n fliggben, hogy a P7-29 és P7-30 paraméterben

mit allitottunk be.

START gomb ElGlaprdl torténd inditas gombja.

ElSlaprdl torténd megallitas gombja.
STOP gomb Hiba esetén a m(ikodés visszaallitasara
(RESET) szolgal. Paraméterezhet6 P7-27.

Ha a P7-28 paraméter 0-ra van allitva, akkor
JOG funkcid futtatdsa vagy forgasirany |JOG léptet6gomb, ha pedig a P7-28

valtas paraméter 1-re van allitva, akkor
forgdsiranyvalté gomb.

S

10
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9. Programozas folyamata:

Funkciécsoport Csoport Csoport . .
kédja leirdsa | kodja Leiras
PO Alap paraméterek
P1 Start-stop vezérlés
P2 V/F szabdlyozasi paraméterek
P3 Vektorvezérlési paraméterek
P4 Motor paraméter
P5 Bemeneti beallitasok (DI1-4 és Al)
., |P6 Kimeneti beallitasok (Relé, Y és AO)
PO-PE Alap fzsnkuok P7 Kisegitd lehetGségek és az el6lapi gombok bedllitasai
paraméterek P8 Kommunikaciés paraméterek
P9 Védelmi beallitasok
PA PID funkcié
PB Szamlalé paraméterei
PC Tobblépcsds sebesség és egyszer( PLC funkcio
PD Nyomaték szabalyozas
PE Analdg kimeneti gorbe beallitadsa
PF Gyartoi paraméterek
o A0 Masodik motor bedllitasa
AO-A3 M;Z?:;k Al Mz{usod?k motor paramétetek __
paraméterei A2 Masodik motor VF paraméter beallitasa
A3 Masodik motor vektor vezérlési paraméterek
BO Rendszerparaméterek
B1 Felhasznaldi funkcidkdd testreszabdsa
Kiegészit6 |B2 Szabalyozdsi paraméterek optimalizaldsa
B0O-B6 paraméter |B3 Al és AO korrekcios paraméterek
csoportok | B4 Master-slave vezérlési paraméterek
B6 PID elalvas ébresztési funkcié paraméterei
c1 Fékvezérlési paraméterek

A frekvenciavalté haromszintl menistrukturat alkalmaz a paraméterek beadllitasahoz és egyéb
m(iveletekhez.
A haromszintl menik a kévetkezdk:
- funkcionalis paramétercsoport kivalasztasa (elsé szintld menii)
- a parameter beallitdsa (masodik szint{i men)
-> a parameter értékének beadllitdsa (harmadik szint)

A harmadik szintld meniben a PRG/ESC vagy az ENTER gomb megnyomadsaval térhet vissza a masodik szint(i
meniibe. De az ENTER gomb megnyomasa elmenti az aktudlis paraméter modositdsi értéket, és atkerdl a
kovetkez§ funkcidkddra; mig a PRG/ESC gomb megnyomasa elhagyja az aktualis paramétermddositast.

Példa: Valtoztassuk meg a P1-04 funkcidkddot 0,00 Hz-rél 5,00 Hz-re.

% S S5

ESC +) ENTER w7 ) -

50. 00 [ PO [ P > P1-09 [ P1-04
e >
e

ESC <71 ENTER 17 (+) 17 SHIFT 17
P1 e P1-04 |« 05. 00 |« 00. 00 |« 00.00




KD600 frekvenciavaltd TECHNOLOGY Kezelési Gtmutato

10. Beallitasi, paraméterezési sablonok:

A lentebb taldlhato beallitasi példaktdl az 6n alkalmazasa eltéré lehet. Ezek csak mintaul szolgalnak a
leggyakoribb beallitdsokhoz, de nem minden esetre alkalmazhatdak!

Egyszerli fordulatszam szabalyozas (pl. szalagpalyak):

: :

+10V A1 Al2 DI1 DI2 +24V STO1+24V STO2

seecennaa

GND AO1 AO2 DI3 Di4 HDI Y1 R/A RIC

000000000

485+ 485- DI6 DI7 +24V Com T/A T/B TIC

0000600000

1
+10V IGND DIt

G

Kulsé potenciométer Kulsé kapcsolo
Beallitasa: P0-06 =2 Eléreforgds parancs: P5-00 = 1
Beallitott
Lépés Paraméter Parameéter leirasa érték
1 P0-04 Kilsé nyomogombos inditas 1
2 P0-06 Kilsé potenciométer 2
3 P0-23 Felfutasi id6 ami sziikséges
4 P0-24 Lefutasi id6 ami sziikséges
5 P5-00 El6re forgds 1

12



KD600 frekvenciavaltd TECHNOLOGY Kezelési Gtmutato

Egyszer(i fordulatszam szabalyozas (pl. ventilatorok, szivattyuk):

: l

+10V Al1  AI2 DI1 DI2 +24V STO1+24V STO2

seecennaa

GND AO1 AO2 DI3 DI4 HDI Y1 R/A RIC

000000000

485+ 485- DI6 DI7 +24VCom T/A T/B TIC

000000000

Al1
+10V IGND DI

G

Kulsé potenciométer Kulsé kapcsolo
Bedllitisa: P0-06 = 2 Eldreforgas parancs: P5-00 = 1
Beallitott
Lépés Paraméter Paraméter leirasa érték
1 P0-04 Kilsé nyomdégombos inditas 1
2 P0-06 Kilsé potenciométer 2
3 P0-23 Felfutasi id6 ami sziikséges
4 PO-24 Lefutdsi id6 ami szikséges
5 P5-00 ElGre forgas 1
6 P1-13 Megallas mddja: szabad kifutassal 1

13



KD600 frekvenciavaltd

TECHNOLOGY Kezelési Gtmutato

Tobblépcsds sebesség bedllitasa:

1

+10V A1 Al2 DI1  DI2 +24V STO1+24V STO2

60600000

GND AO1 AO2 DI3 DI4 HDI R/A R/C

%2%% 000

485+ 485- DI6 | DI7 [+24Vicom T/A T/B TIC

%% %99

L

HDIS , ~oMm

DI4 - COM

DI3 _~» COM

DI2 ” COM

D1~ COM
Beallitott
Lépés Paraméter Paraméter leirasa érték

1 P0-04 Kilsé nyomdégombos inditas 1
2 P0-06 Tobb l1épcsds sebesség

3 P5-00 El6re forgds 1
4 P5-01 D2- re el6re programozott sebesség 1 12
5 P5-02 D3- re el6re programozott sebesség 2 13
6 P5-03 D4- re el6re programozott sebesség 3 14
8 PC-01 ElGre programozott sebesség 1 értéke | ami szlikséges
9 PC-02 ElGre programozott sebesség 2 értéke | ami szlikséges
10 PC-04 El6re programozott sebesség 3 értéke | ami sziikséges

14




KD600 frekvenciavaltd TECHNOLOGY Kezelési Gtmutato

Harom vezetékes inditas:

1 |
+10V A1 A2 DIt DI2Z +24V STO1+24V STO2
GND AO1 AQ2 D:IB Di4 HDI Y1 R/A RIC
485+ 485- DI6 DI7 +24V COM T/A T/B TI/C
p
START
TN\ | LNO
11
STOP
"NC"
/1
° Iranyvéltas
/_K
Lépés Paraméter Paraméter leirasa Beallitott érték
1 P0-04 Kllsé nyomdégombos inditas 1
2 P5-00 ElGre forgas 1
3 P5-01 Hatra forgas 2
4 P5-02 Harom vezetékes inditas 3
5 P5-11 3 vezetékes vezérlés 2 3

15



KD600 frekvenciavaltd

PID szabalyzas:

Kezelési Gtmutato

+10V All Al2 DI1 DI2 +24VSTO1+24V STO2

ccee8n000

GND AO1 AOC2 DI3 DIl4 HDI Y1

©00000000

R/A RIC

485+ 485- DI6 DI7 +24V COM T/A T/B TIC

200000000

Al1 ] +10V |GND
Lépés Paraméter Paraméter leirasa Beallitott érték
1 P0-04 Inditas el6lepi START gombbal 0
2 P0-06 PID szabalyzas 6
3 PA-01 Alapjel értékének megaddsa ami sziikséges
4 PA-03 Visszacsatolas Al bemenetrdl 0
5 B6-00 Elalvas a visszacsatold jel alapjan 2
6 B6-01 Elalvasi frekvencia ami sziikséges
7 B6-03 Ebredés értéke a elavasi értékhez képest ami sziikséges

16



KD600 frekvenciavaltd

Sebesség fel-le |éptetése:

+10V Al

000000000

1

Kezelési Gtmutato

Al2 DI1 D2 +24V STO1+24V STO2

GND AO1 AO2 DI2 D4 HDI Y1

000000000

485+ 485- DI6 DI7 +24VcCom T/A T/B TIC

000000000

|

R/A RIC

DI3 o COM

DI2 ” COM

DI1 _» COM
Beallitott
Lépés Paraméter Paraméter leirasa érték
1 P0-04 Kilsé nyomdégombos inditas 1
2 P0-23 Felfutasi id6 ami sziikséges
3 PO-24 Lefutasi id6 ami sziikséges
4 P5-00 ElGre forgds 1
5 P5-01 D2 termindlra felfelé |éptetés 6
6 P5-02 D3 terminadlra lefelé léptetés 7

17



KD600 frekvenciavaltd TECHNOLOGY Kezelési Gtmutato

Paraméterek egyszerli masolasa:

A kilsé kezel6egységgel lehet&ség van egy felprogramozott frekvenciavaltobdl a teljes paraméterlistat
kénnyedén atmdsolni egy masik frekvenciavaltéba. Azaltal tébb azonos frekvenciavaltd felparaméterezése

valik egyszer(ivé.

1. Felparaméterezett frekvenciavalto 2. Paraméterezésre varo frekvenciavalto

R ———— Q

0: Nincs funkcid

1: Paraméterek feltoltése

4: Osszes paraméter letdltése

7: Osszes mddositott paraméter letdltése

Paraméterek masoldsa
P0-29 | (kiils6 kezel6panellal opcionalisan
megvaldsithatd)

Lépései:
Mindkét frekvenciavalto fesziiltség alatt van. A villanymotort nem futtatja.
1. Csatlakoztasd a kiilsé kezelGegységet a felparaméterezett frekvenciavaltéhoz.
2. A P0-29 paramétert allitsd 1-re, majd nyomd meg az ENTER-t*.
(par masodperc alatt attéltédnek a paraméterek)

3. Bontsd a kapcsolatot és a kabelet csatlakoztasd a felprogramozandd frekivenciavaltéhoz.
4 A parameter menlben a P0-29-et allitsd 4-re, majd nyomd meg az ENTER-t*.

(par masodperc alatt attéltédnek a paraméterek)
5. Bontsd a kapcsolatot. Készen vagyunk.

*Az el6lapi potenciométer benyomva ENTER gombként mkodik.
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KD600 frekvenciavaltd

11. Altalanos paraméterek:

wdriveEU

TECHNOLOGY

Kezelési utmutatd

PO: Alap paraméterek

Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
3 3 . 1: SVC vektorszabalyozas
P0O-03 Szabdlyozds mddja ) i 2
2: (V/f) szabdlyozas
Miikédtetés madi 0: Frekvenciavalto kezel6fellletérdl
PO-04 |, L OCLEES MOCI 1: Kiils& vezérlésrol 0
(inditas/megallitas) e -
2: 485 kils6 vezérlésrél kommunikacids csat.
1: Frekvenciavalto potenciométerével
2: Analdg Al bemenetrél (0 — 10V/0 — 20mA)
. ) o ) 4: Tobb sebességes futas (tobb [épcsés)
Uzemi frekvencia valtoztatds u . .
P0O-06 oy 5: Bels6 egyszer( PLC program szerint 1
moadja , .
6: PID szabalyozas
7: MODBUS kommunikaciorol
8: Impulzus bemeneten keresztil
0: Alapértelmezett irdnyba fut
PO-13 Futas irdnyanak kivalasztasa 1: Ellentétes irdnyba fut 0
2: Visszafelé futas tiltasa
PO-14 Max. Uzemi frekvencia 50-600Hz 50 Hz
PO-16 Felsé hatarfrekvencia Alsé hatdarfrekvencia - max. zemi frekvencia 50 Hz
PO-18 Also hatarfrekvencia 0,0Hz - Fels6 hatarfrekvencia 0,0 Hz
P0O-23 Felfutasi idé 0Os - 30000s 10,0 s
P0O-24 Lefutasi id6 0Os - 30000s 10,0 s
P0-26 Vivé frekvencia (kHz) 0,5 - 16kHz Modellfliggd
L . Lo 0: Nincs aktivalva
P0O-28 Gyari értékek visszaallitasa . L. i 0
1: Alapértelmezett értékekre all
b sterek mésol4 0: Nincs funkcié
araméterek masolasa
1:P Sterek feltolté
P0-29 (kiils6 kezelGpanellal "arame ere ? © es“e , 0
S - . 4: Osszes paraméter letoltése
opcionalisan megvaldsithatd) N
7: Osszes modositott paraméter letoltése
P1: Start-stop vezérlés
Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
o . 0: Megallas lefutasi rampa szerint
P1-13 | Megallds mddja o o 0
1: Megdllas szabad kifutassal
P1-14 DC fékezés aktivalasi frekvencidja | 0,00Hz - P0O-14 0,0Hz
P1-16 DC fékezés aktivalasi szintje Névleges dram alapjan 0%-100% 0%
P1-17 DC fékezés ideje 0,0s - 36,0s 0,0s
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KD600 frekvenciavaltd

wdriveEU

TECHNOLOGY

Kezelési utmutatd

P2: V/F szabalyozasi paraméterek

Paraméter |Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték
0: Egyenes VF-gorbe
1: Tobbpontos VF-gorbe
P2-00 | V/fgbrbe bellitasa 2: Negyzetes VF-gorbe 0
3: 1,7 teljesitménygobrbe
4: 1,5 teljesitménygorbe
5: 1,3 teljesitménygorbe
P2-01 Nyomaték novelés 0,0% - 30,0% 0%
P2-03 Min. frekvencia (P1) 0,00Hz - P2-05 1,3 Hz
P2-04 Min. feszlltség (V1) 0,0% - 100,0% 5,2%
P2-05 Ko6zép frekvencia (P2) P2-03 - P2-07 2,5 Hz
P2-06 Kozép fesziiltség (V2) 0,0% - 100,0% 8,8%
P2-07 Max. frekvencia (P3) 0,00Hz - 50,00 Hz 15 Hz
P2-08 Max. feszlltség (V3) 0,0% - 100,0% 35%
P2-09 Slip kompenzacio 0,0% - 200,0% 50%

P3: Vektorvezérlési paraméterek

Paraméter |Leiras Valaszthaté beallitas Gyari érték
P3-04 Alacsony frekvenciaju erGsités 0,1-10,0 4,0
P3-06 Magas frekvencidju erdsités 0,1-10,0 4,0
P3-17 Slip kompenzacié 50% - 200% 100%

P4: Motor paraméter

Paraméter |Leirds Vialaszthato beallitas Gyari érték
o 0: Nincs engedélyezve
P4-00 Motor ada?tok automata vizsgalata 1: Vizsgalat all6 motorral 0
(Auto Tuning) o )
2: Vizsgalat forgé motorral

P4-01 Motor névleges teljesitménye 0.1kw - 1000.0kw Modellfiiggd
P4-02 Motor névleges fesziltsége 1V - 1500V 380V
P4-03 Motor pdlus szama 2-64 Modellfiiggd
P4-04 Motor névleges drama 0,01A - 600,00A Modellfiiggd
P4-05 Motor néleges frekvencidja 0,01Hz - PO-14 50 Hz
P4-06 Motor névleges fordulatszama Orpm - 60000rpm Modellfliggd

P5: Bemeneti beallitasok (DI1-4 és Al)

Paraméter

Leiras

Valaszthato beallitas

Gyari érték

P5-00

D1 bemenet funkcidja

P5-01

D2 bemenet funkcidja

: Nincs funkcié

: El6re forgas (FWD)

: Hatra forgas (REV)

: Harom vezetékes inditas

: Jog el6re parancs

: Jog hatra parancs

: Frekvencia fel parancs

: Frekvencia le parancs

: Hiba torlés (RESET)

12: ElGre programozott sebesség 1

O N O U b WN - O
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wdriveEU

TECHNOLOGY

Kezelési utmutatd

P5: Bemeneti beallitasok (DI1-4 és Al)

Paraméter | Leiras

Valaszthato beallitas

13: El6re programozott sebesség 2
14: El6re programozott sebesség 3
15: El6re programozott sebesség 4

Gyari érték

P5-02 D3 bemenet funkcidja 16: Felfutasi/Lefutasi id6 1 9
17: Felfutasi/Lefutasi id6 2
18: F6/Alternativ frekvencia parancs
forrasanak valtasa.
20: F6/Alternativ inditasi parancs forrasanak
valtasa.
32: Nyomaték vezérlés tiltasa
P5-03 D4 bemenet funkcidja 41: Valtas Motorl és Motor2 kozott 12
44: Sebesség/nyomaték vezérlés valtasa
45: Gyors megdllitas (rdmpa szerinti lefutds)
53: PID alvasi parancs bemenete
0: 2 vezetékes vezérlés 1
P5.11 Mikodtetés modja kiilsé 1: 2 vezetékes vezérlés 2 0
vezérlésrél 2: 3 vezetékes vezérlés 1
3: 3 vezetékes vezérlés 2
P5-15 Al minimalis bemeneti érték 0,00 - P5-17 0,00V
P5-16 Al minimalis bemenet skdla
eltolas -100.0% - 100.0% 0,00%
P5-17 | Al maximum bemeneti érték P5-15 - 10.00V 10v
P5.18 Al maximum bemenet skala
eltolas -100.0% - 100.0% 100%

Abban az esetben, ha dllitottunk be minimum frekvenciat, akkor a kiils6 potenciométernek a skdla elején lesz
egy "holt tere”, ahol nem fog szabalyozni. Ezt a P5-16 paraméter bedllitdsaval tudjuk beallitani, ahol
szazalékban azt kell megadni, hogy a maximalis frekvencidnak hany szazaléka a minimdlis frekvencia. igy mar
teljes iven fog szabalyozni a kiilsé potenciométeriink.

P6: Kimeneti beallitasok (Relé, Y és AO)

Paraméter | Leiras

Valaszthato beallitas

Gyari érték

Kimeneti relé (TA/TB/TC)

P6-00 funkcidja

0: Nincs funkcié

1: A frekvenciavalto Gzemel

2: Hibajel

3: PDT1 detektalasi frekvenciat elérve

5: Nulla frekvencian fut a frekvenciavalto
8: Egyszer( PLC ciklus lefutott

11: Uzemelésre kész

13: A programozott fels6 hatdarfrekvenciat
elérte

14: A programozott alsé hatarfrekvenciat
elérte

17: Az id6zitett értéket elérve

18: Hatraforgas kijelzése

20: A bedllitott hosszt elérve

21: Nyomatéktullépés esetén

31: Motor 2 futdsa estén aktiv

32: Fékvezérlés

34: PDT2 detektalasi frekvenciat elérve
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TECHNOLOGY

Kezelési utmutatd

P6: Kimeneti beallitasok (Relé, Y és AO)

Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
0: Pillanatnyi m(ikodési frekvencia
1: Beallitott frekvencia
2: Kimeneti aram
P6-09 AO kimenet funkcidja 5: Al bement értéke 0

8: Kimeneti nyomaték
11: Motor fordulatszam
13: Impulzus bemenet értéke

P7: Kisegit6 lehetdségek és az el6lapi gombok beallitasai

Paraméter | Leiras Vialaszthato beallitas Gyari érték
P7-00 JOG futas frekvecidja 0,00 Hz - Maximum frekvencia 6,00 Hz
P7-01 |JOG felfutasiid6 0,0 - 3000,0s 10,0s
P7-02 |JOG lefutasi idé 0,0 - 3000,0s 10,0s
P7-03 Felfutasi id6 2 0,0 - 3000,0s 10,0s
P7-04 Lefutasi id6 2 0,0 - 3000,0s 10,0s
P7-05 Felfutasiid6 3 0,0 - 3000,0s 10,0s
P7-06 Lefutasi id6 3 0,0 - 3000,0s 10,0s
P7-07 Felfutasi idé 4 0,0 - 3000,0s 10,0s
P7-08 Lefutasi id6 4 0,0 -3000,0s 10,0 s
P7-09 Frekvencia atugras 1 0,00 Hz - Maximum frekvencia 0,00 Hz
P7-10 Frekvencia dtugras 1 tartomdnya | 0,00 Hz - Maximum frekvencia 0,00 Hz
P7-11 Frekvencia atugras 2 0,00 Hz - Maximum frekvencia 0,00 Hz
P7-12 Frekvencia dtugras 2 tartomdnya | 0,00 Hz - Maximum frekvencia 0,00 Hz

0: alapértelmezett mod
1:0.1Hz
2:0.5Hz
3:1Hz
o o . |4:2Hz
P7-16 EIf)IaEn potenciométer felbontdsa 5. aHz )
(léptéke)
6: 5Hz
7: 8Hz
8: 10Hz
9:0.01Hz
10:0.05Hz
P7-22 ?Pel;?fz::z:(z)ekvenu értéke 0,00Hz - Maximum frekvencia 50,00 Hz
0: A ventilator folyamatosan m(ikoédik
. e L 1: A ventilator akkor mikodik, amikor az
P7-26 Be,?p..ltett Pllutoventllator inverter mikodik (Ha a h6mérséklet 40°-nal 1
mikodtetése .
magasabb, a ventilator folyamatosan
makaodik).
. o 0: JOG forgatas elGre
P7-28 OTUI,Ck /JQG gomb funkcidjanak 1: Forgasirany valtas 0
kivalasztasa o
2: JOG forgatas hatra
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TECHNOLOGY

Kezelési utmutatd

P7: Kisegit6 lehetdségek és az el6lapi gombok beallitasai

Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
P7-32 H{t6borda hémérséklete 12°C-100°C Mért érték
P7-33 Uzemidé8 bekapcsolt dllapotban | Oh - 65535h Mért érték
p7-33 Uzemidé kiirdsa miikddés (futds)

alatt 0Oh - 65535h Mért érték
p7-41 Halézati kapcsoldval valc? direkt | O: Engedélyezve (P0-04=1) 1
inditas  BALESETVESZELY! 1: Nincs engedélyezve

PA: PID funkcid

Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték

0: A frekvenciavalté el6lapja
1: Al bemenet
. i 3: RS485 kuls6 vezérlésrdl

PA-00 PID alapjel forrasa . 0
4: Impulzus bemenetrél
5: Tobb sebességes futas
6: Frekvencia fel/le vezérlési mdd
0: Al analég bemenet

PA-03 PID visszacsatolds forrdsa 3: RS485 kiils6 vezérlésrol 0
4: Impulzus bemenetrél

. i . 0: Pozitiv visszacsatolas

PA-04 PID visszacsatolas mddja L ] 0
1: Negativ visszacsatolds

PA-06 P-aranyos tag 0,0-100,0 20

PA-07 I-integrdld tag 0,01s - 10,00s 2,0s

PA-08 D-derivalo tag 0,000s - 10,000s 0,00s

PB: Folyamatos feszités, fix hossz és a szamlalo beallitasa

Paraméter | Leiras Vialaszthato beallitas Gyari érték
PB-00 Fessités besllitssa 0:A kézépfrekvenciéhoz' ,viszon.yl'tva ’ 0
1: A maximum frekvencidhoz viszonyitva

PB-01 Feszités frekvencia tartomanya 0,0% - 100,0% 0,00%
PB-02 Ugras frekvencia tartomanya 0,0% - 50,0% 0,00%
PB-03 Feszités ciklusideje 0,1s - 3000,0s 10,0s
PB-04 Feszités novelésének

egyltthatdja 0,1% - 100,0% 50,00%
PB-05 Beadllitott hossz Om - 65535m 1000m
PB-06 | Aktualis hossz Om - 65535m Om
PB-07 Impulzusok szdma méterenként | 0,1 - 6553,5 100
PB-08 Szamlalé értékének bedllitasa 1-65535 1000
PB-09 |Kijeldlt érték 1-65535 1000
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TECHNOLOGY

Kezelési utmutatd

PC: Tobblépcsds sebesség és egyszerti PLC funkcio

Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
PC-00 |El6re programozott sebesség 0 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-01 El6re programozott sebesség 1 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-02 El6re programozott sebesség 2 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-03 El6re programozott sebesség 3 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-04 El6re programozott sebesség 4 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-05 ElGre programozott sebesség 5 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-06 ElGre programozott sebesség 6 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-07 El6re programozott sebesség 7 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-08 |El6re programozott sebesség 8 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-09 El6re programozott sebesség 9 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-10 |El6re programozott sebesség 10 |-100.0% - 100.0% 0,0%
PC-11 El6re programozott sebesség 11 |-100.0% - 100.0% 0,0%
PC-12 ElGre programozott sebesség 12 | -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-13 ElGre programozott sebesség 13 |-100.0% - 100.0% 0,0%
PC-14 ElGre programozott sebesség 14 |-100.0% - 100.0% 0,0%
PC-15 ElGre programozott sebesség 15 |-100.0% - 100.0% 0,0%

) 0: Egyetlen ciklus (Ujra kell inditani)
Automatikus futds . . . s s
PC-16 (Programciklus) 1: Egye:cle’n ciklus, majd tartja az utolsélépés 0
madjanak kivalasztasa sebességet
2: Folyamatos ciklikus futds
PC-18 | Automatikus futas O ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: P0-23 és P0-24 szerint
PC-19 Automatikus futds 0O fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint 0
lefutdsi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-20 | Automatikus futas 1 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: PO-23 és P0-24 szerint
PC21 Automatikus futds 1 fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint 0
lefutasi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-22 | Automatikus futas 2 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: PO-23 és P0-24 szerint
PC-23 Automatikus futas 2 fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint 0
lefutdsi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-24 | Automatikus futds 3 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: P0-23 és P0-24 szerint
PC-25 Automatikus futas 3 fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint 0
lefutasi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-26 | Automatikus futas 4 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: P0-23 és P0-24 szerint
PC-27 Automatikus futds 4 fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint 0
lefutdsi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
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PC: Tobblépcsds sebesség és egyszerti PLC funkcio

Paraméter

Leiras

Valaszthato beallitas

Gyari érték

PC-28

Automatikus futas 5 ideje

0,0s(h) - 6500(h)

0,0s(h)

PC-29

Automatikus futds 5 fel/és lefutasi ideje

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 szerint
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-30

Automatikus futds 6 ideje

0,0s(h) - 6500(h)

0,0s(h)

PC-31

Automatikus futas 6 fel/és lefutasi ideje

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 szerint
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-32

Automatikus futas 7 ideje

0,0s(h) - 6500(h)

0,0s(h)

PC-33

Automatikus futas 7 fel/és lefutasi ideje

0: P0-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 szerint
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-34

Automatikus futds 8 ideje

0,0s(h) - 6500(h)

0,0s(h)

PC-35

Automatikus futds 8 fel/és lefutasi ideje

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 szerint
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-36

Automatikus futas 9 ideje

0,0s(h) - 6500(h)

0,0s(h)

PC-37

Automatikus futas 9 fel/és lefutasi ideje

0: P0-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 szerint
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-38

Automatikus futas 10 ideje

0,0s(h) - 6500(h)

0,0s(h)

PC-39

Automatikus futas 10 fel/és lefutasi ideje

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 szerint
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-40

Automatikus futas 11 ideje

0,0s(h) - 6500(h)

0,0s(h)

PC-41

Automatikus futads 11 fel/és lefutasi ideje

0: P0-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 szerint
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-42

Automatikus futas 12 ideje

0,0s(h) - 6500(h)

0,0s(h)

PC-43

Automatikus futas 12 fel/és lefutasi ideje

0: P0-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 szerint
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-44

Automatikus futas 13 ideje

0,0s(h) - 6500(h)

0,0s(h)

PC-45

Automatikus futas 13 fel/és lefutasi ideje

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 szerint
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
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PC: Tobblépcsds sebesség és egyszerti PLC funkcio

Paraméter |Leirds Valaszthato beallitas Gyari érték
PC-46 Automatikus futas 14 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-47 | Automatikus futds 14 fel/és lefutdsi ideje 03 & P7704 szerin 0
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-48 Automatikus futas 15 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-49 Automatikus futas 15 fel/és lefutasi ideje ?S szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
0: d
PC-50 | Afutasi id8 idSegysége s (second) 0
1: h (hour)
P 4 . 0
PC-53 Elqrelprogralmozott sebességek 0: % 0
mértékegysége 1: Hz
0: ElSlapi potenciométer
L i L 1: Al analdog bemenet
ElGre programozott sebesség 0 értékének
PC-55 et s o s 3: Impulzus bemenet 0
beadllitasi médja
4:PID
5: Frekvencia fel/le beallitas

PD: Nyomaték szabalyozas

Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
0: ElSlaprol
Nyomatékszint (értékének) 1: Al analég bemenet
PD-00 . N 0
forrasa 3: RS485 kiils6 vezérlésrdl
4: Impulzus bemenetrél
PD-01 NyomatékerGsités (100% a motor
nyomatéka) -200.0% - 200.0% 150,00%
PD-03 A nyoma.tfe.kvez”erles m'?mmurrj 0.00Hz - Maximum frekvencia (P0-14) 50,00 Hz
frekvencidja elGre forgas esetén
PD-04 A nyoma.tfe.kve?erles ma'1X|murr1 0.00Hz - Maximum frekvencia (P0-14) 50,00 Hz
frekvencidja hatra forgas esetén
PD-06 Nyomatékvezérlés beavatkozasi
ideje 0.00s - 10.00s 0,00s
PD-07 Nyomatékvezérlés esetén a
felfutasi idé 0.0s - 1000.0s 10,0s
PD-08 Nyomatékvezérlés esetén a
lefutési id6 0.0s - 1000.0s 10,0s
PD-10 Sebesség/nyomaték vezérlés 0: Sebességvezérlés 0
kivalasztasa 1: Nyomatékvezérlés
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Tobb villanymotor vezérlése:

A KD600M frekvenciavaltéval lehetGség van két villanymotort is vezérelni. Nagyon fontos, hogy egyszerre, egy
id6ben NEM lehet ezt megvaldsitani. Tehat vagy az egyik (Motorl) vagy a masik (Motor2) vezéreljik a
frekvenciavaltoval. De ez a vezérlési mdd megengedi, hogy eltéré pdlusszamu, eltéré teljesitményd
villanymotorokat hajtsunk meg a frekvenciavaltéval. Természetesen a teljesitmény tartomanyt a
frekvenciavalténak le kell tudnia fedni.

Ha a felhasznaldnak két motor kdzott kell valtania, azt az A0-00 paraméterben vagy a tobbfunkcids digitalis DI
terminal 41-es funkcidjan keresztil tudja megvaldsitani.

Ezenkivil a masodik motor adattdbla paramétereivel, motorparaméter hangoldssal, VF vezérléssel vagy
vektorvezérléssel kapcsolatos paraméterek kilon allithatok be az Al, A2 és A3 funkcidkdédok harom

csoportjaban.

=
| | Két motor vektoros vezériési !
: 1 lehet6seégere csak kulon-kulén van :
1 : mod. Ebben az esetben a motor-
| |
1 1

Vektoros vezérlési médban nem
lehet egyszerre tébb motort

1
1
VF vezérlési moédban egyszerre :
tdbb motor is vezérelhet. :
1
1

vezerelni. I paraméterek kiilon tarol6dnak.
I — S P S ——
A0: Masodik motor beallitasa
Paraméter | Leiras Valaszthaté beallitas Gyari érték
1: .1
A0-00 Motor kivalasztasa Motor No 1
2: Motor No. 2
A masodik motor 1: SVC vektorszabalyozas
A0-01 L . s 2
szabalyozasanak mddja 2: (V/f) szabalyozas
0: Megegyezik a Motorl beallitasaval
A mésodik motor felfutasi és 1: Fel/lefutasi id6 1 szerint (P0-23 és P0O-24)
A0-02 e (i s 2: Fel/lefutasi id6 2 szerint (P7-03 és P7-04) 0
lefutdsi idejének beallitasa L ) )
3: Fel/lefutasi id6 3 szerint (P7-05 és P7-06)
4: Fel/lefutdsi id6 4 szerint (P7-07 és P7-08)
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Al: Masodik motor paraméterek
Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték

Motor2 adatok automata

0: Nincs engedélyezve

A1-00 |vizsgdlata 1: Vizsgalat allé motorral 0
(Auto Tuning) 2: Vizsgélat forgd motorral
A1-01 Motor2 névleges teljesitménye 0.1kw - 1000.0kw Modellfliggd
A1-02 Motor2 névleges fesziltsége 1V - 1500V 380V
A1-03 Motor2 pdlus szama 2-64 Modellfiiggd
A1-04 Motor2 névleges arama 0,01A - 600,00A Modellfliggd
A1-05 Motor2 néleges frekvencidja 0,01Hz - PO-14 50 Hz
A1-06 Motor2 névleges fordulatszdma | Orpm - 60000rpm Modellfliggd
A2: Masodik motor V/f paraméterek beallitasa
Paraméter | Leiras Valaszthaté beallitas Gyari érték
A2-00 Nyomaték novelés 0%
0,0% - 30,0%
A3: Masodik motor SVC paraméterek beallitasa
Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
A3-04 | Alacsony frekvencidju erGsités 0,1-10,0 4,0
A3-06 Magas frekvencidju erGsités 0,1-10,0 4,0
A3-17 Slip kompenzacid 50% - 200% 100%
BO: Rendszer paraméterek
Paraméter | Leiras Vialaszthato beallitas Gyari érték
0: irhatdak / olvashatdak
BO-00 | Funkcid kodok zarolasa 1: A B0-00 paraméter kivételével az Gsszes 0
paraméter csak olvashato
: Kimeneti dram
: Motor fordulata
B0-01 Egyéb kijelzett értékek : Kimeneti fordulat (attétellel redukalt) 0

: Kimeneti feszlltség
: PID bemeneti érték

u b W N R O

: PID visszacsatolt érték

B6: PID elalvasi / ébresztési funkcié paraméterei

Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
0: Alvasi funkcié nem engedélyezett
1: DI bemenet vezérli (DI:53)
B6-00 | Készenléti dllapot (alvas) forrasa | 2: A PID bedllitott és visszacsatolasi értéke 0
szerint
3: MUkodési frekvencia szerint
B6-01 Elalvasi frekvencia 0,00Hz - PO-14 0,00 Hz
B6-02 Elalvas késleltetési ideje 0,0s - 3600,0s 20,0s
B6-03 Ebreqé'si freklvencia eltérése az 0,0% - 100,0%
elalvasihoz képest 10,00%
B6-04 | Ebredés késleltetési ideje 0,0 - 3600,0s 0,5s
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C1: Fékvezérlési paraméterek

Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
0: Tilt
C1-00 Fékvezérlés engedélyezése nva ) 0
1: Engedélyezve
C1-03 Fékoldas a beallitott
frekvenciatol 0,00Hz - 20,00Hz 1,00 Hz
Fékrogzités a beallitott
C1-04 .
frekvenciatol 0,00Hz - 20,00Hz 0,20 Hz

Ebben a paraméter csoportban lehet beallitani a frekvenciavalté TA/TB/TC reléjét, hogy a fékes villanymotorok

elektromagneses fékét kapcsolja. Enhez a P6-00=32 beallitast el kell végezni.

Abban az esetben, ha a teher a megallitdskor megzuhan, akkor a C1-03 és C1-04 paraméterek finom
bedllitasaval el lehet érni a megfelel6 mikodést.

12. Bovi

re

t&kartyak:

10 expansion
card or comm-

unication card, “ 38

BovitSkartyak

KD600-EA Ethercat bévit6kartya

KD600-PN1 Profinet bévit6kartya

KD600-PG1 Encoder bévit6kartya (nyitott kollektoros)

KD600-PG3 Encoder bévit6kartya (differencial bemenet)

uie W N e

KD600-101 bemeneti bévit6kartya
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1. KD600-EA Ethercat bévitokartya

Az Ethercat FieldBus bévitSkartya felhasznalhatd az ultra nagy sebességi 1/0 halézatokhoz. Ez a kartya nagy
hatékonysagu, rugalmas topoldgiaval rendelkezik, és konnyen kezelhetd.
Beszerelése:

«se s

EtherCAT KD600-EA KD600-EA KD600-EA
master station Slave Station 1 Slave Station 2 Slave Station N
ouT [ IN [ouT] [ IN JouT]| IN [ouT

Az Ethercat kommunikdacids bévitékartya standard Ethernet RJ45 aljzatot hasznal.

2. KD600-PN1 Profinet bévitékartya
A PN1-kartya egy Profinet FieldBus bdvit6kartya, amely megfelel a nemzetkdzileg elismert Profinet Ethernet
szabvanynak.

A Profinet topoldgia kiilonféle strukturakat tdmogat, beleértve a “star”, a “bus” és a “tree” topoldgiakat,
valamint azok kombinacidit.
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3. KD600-PG1 Encoder bévit6kartya (nyitott kollektoros)

Az encoder kabelt nem szabad a tapkabellel egylitt vezetni és mindig arnyékolt kabelt kell hasznalni, amelynek
arnyékoldsat csak az egyik végén szabad a foldelési pontra kotni.

+12V or +5V
veeo—+ i 45V
oV ] §
@ 18PIN flexible ribbon cable | §
Open collector g T A g
output encoder ? ; K g
bd
AC BB oy = 3
= GND 8
_______ 3 =
The interface circuit ——— B 8
: bt oY
------- hl
The interface circuit F———— Z

e : isthe same as A |
T 15 ‘[ _______ 4
COM OUTA OUTB
o] o o

PE
M Monitoring Power
equipment supply
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4. KD600-PG3 Encoder bévitékartya (differencial bemenet)

o
OV COM G\Q
L — - j:m g2
a3
Differential | I | I IA == ?; { 5.;
output | L.} 24 >
encoder ¥ = o 8 9
| | = GND >3
by by o de RTh BT a
T T The interface :lrcuitl B ®
Y 1 Ig. | is the same as A
e = I | S S e
| | AZ+ d R irr e e B
T T I The interface circuit i
| | IZ' is the same as A
g _é Gl e M
PE
!
Monitoring | Ekbter ‘ Power
equipment supply

5. KD600-101 bemeneti bévitokartya
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Az 101 bdvit6kartya az aldbbi plusz bemeneteket tartalmazza:

Kezelési Gtmutato

Sorkapocs elnevezése Funkcio leiras
RA-RB Alapesetben zart relé kimenet
RA-RC Alapesetben nyitott relé kimenet
DI6-DI9 4 db digitalis bemenet
AO2-GND 1 db analég kimenet
AI3-GND 1 db analég bemenet
CcCoM A +24V-hoz tartozo kdz6s pont
TEMP-P
TEMPN PT100, PT1000, PTC hémérséklet szenzorok kezelésére szolgalé bemenet

PTC bekotése, paraméterezés:

- APTC-ta TEMP-P és a TEMP-N bemenetekre kell bekotni.

- Abban az esetben, ha PTC-t hasznalunk akkor az alabbi dbran jelolt atkotést PTC allasba at kell rakni.

- A paraméterezést a P9-36 és P9-37 paraméterek bedllitasaval kell kezdeni, mert kiilénben Err 38
hibakéddal hibara kiall a frekvenciavaltd!

- Csak ezutan allitsuk be a P9-38=2 paramétert.

N
a
=
=
¥

P9: Védelmi paraméterek

Paraméter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
P9-36 Mf)tgr tulmelegedés riasztasi 0~200°C 0°C
szintje
p9.37 Mptgr tulmelegedés védelmi 0~200°C 0°C
szintje
0: Nincs szenzor
P9-38 Hémérséklet szenzor tipusa 1: PT100 0
2: PTC

Ha a villanymotor tulmelegszik, akkor a frekvenciavalt Err 38 hibalizenetre kiall és ezt RESET-elni sem lehet. A

hibalizenet addig fennall, amig a villanymotor vissza nem hdilik az érzékelési szint ala.
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Székhely, raktar, és kelet-magyarorszagi kozpont:

Cim: 5100 Jaszberény, Ipartelep ut 13.
Tel: +36-57-515-755
Fax: +36-57-515-756

Chemplex budapesti cégkdzpont:

Cim: 1107 Budapest, Ceglédi utca 30. (ll. em. 43.)
Tel: +36-1-347-0682

Fax: +36-1-347-0683

E-mail: info@chemplex.hu
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www.chemplex.hu
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