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KD600M frekvenciavalto TECHNOLOGY Kezelési utmutatd
1. Termékjellemzok
Funkcié Jellemzé
Egyfazisu 200V-240V, névleges fesziiltség:
Bemeneti fesziltség (V) 23,0\/ L. , .
. Haromfazisu 380V-460V, névleges feszliltség:
Bemeneti
paraméterek 400V
Bemeneti aram (A) Lasd a 2. fejezetet
Bemeneti frekvencia (Hz) 50Hz vagy 60Hz. Engedélyezett tartomany: 47-
63Hz
) .| Kimeneti fesziiltség (V) 0 V-t6l a bemeneti fesziiltségig
Kimeneti - - . -
paraméterek K!menet! aram (A)_ Lasd a 2. fejezetet
Kimeneti frekvencia (Hz) 0-600Hz
Villanymotor Aszinkron villanymotor
Vezérlési méd SVPWM (V/F); SVC (Vector control)
Miszaki Maximélis kimeneti 600Hz
paraméterek frekvencia y y
Névleges aram 150%-a: 1 perc
TulterhelhetGség Névleges aram 180%-a: 10 masodperc
Névleges aram 200%-a: 1 masodperc
Digitalis vezérlés, analdg vezérlés, impulzus
Frekvenciaszabalyozds vezérlés, el6re bedllitott sebességek, egyszerd
madjai PLC vezérlés (16 Iépéses), PID vezérlés,
Vezérlés MODBUS kommunikacio.
Tularam, tulfesziiltség, alacsony fesziiltség,
Hibavédelem tulmelegedés, faziskiesés, motor révidzarlat,
stb.
Analdg bemenet All: OV-10V vagy 0-20mA
Analog kimenet 1 db analdg kimenet (0-10V vagy 0-20mA)
Ki- és Digitdlis bemenet 4 multifunkcios bemenet
bemenetek | Digitalis kimenet 1 db impulzus kimenet (Y1)
Relé kimenet 1 db programozhato relé kimenet.
Kommunikacio Modbus (485 kommunikacio)
. o, -10~+50°C, 40°C felett csokkentse a kivett
Kornyezeti hémérséklet S,
teljesitményt
Egyéb Hdtés Léghlités (beépitett ventilator)
Fékegység Beépitett fékvezérlés
EMC-sziiré Beépitett EMC sz(ir6 (IEC61800-3:2005)
IP védettség P20
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2. Teljesitmények és méretek:

Dimensions Installation
Model I gl OtpUE Snen (mm) siomml__ Apertur

Single phase 220V range: -15%~+20%

0GY Kezelési utmutatd

KD600M-25-04G 5.4 2.3 149 83 107 66 136 ®5

KD600M-25-0.7G 8.2 4.0 149 83 107 66 136 ®5
KD600M-25-1.5G 14.0 7.0 170 98 120 80 157 ®5
KD600M-25-2.2G 23.0 9.6 170 98 120 80 157 @5

Model current utpl:(t‘:;urran (mm) size(mm) Aperture
(A) W w Do A [ B

Three phase 380V range: -15%~ +20%

KD600OM-4T-0.7G/1.5P | 3.4/5.0 2.1/3.8 149 83 107 66 136 | @5
KD600OM-4T-1.5G/2.2P | 5.0/5.8 | 3.8/5.1 149 | 83 107 66 136 | @5
KD600M-4T-2.2G/3.7P | 5.8/10.5 | 5.1/9.0 149 | 83 | 107 66 136 | @5
KD600M-4T-4.0G/4.0P | 10.5/14.6 | 9.0/13.0 170 | 98 | 120 80 157 | @5
KD600OM-4T-55G/7.5P  14.6/20.5 13.0/17.0 170 98 120 80 157 @5

KD600M-4T-7.5G/9.0P | 20.5/22.0  17.0/20.0 170 98 120 80 157 @5
KD60OM-4T-11G/15P | 26.0/35.0 | 25.0/32.0 228 135 160 80 157 @5
KD600M-4T-15G/18.5P |« 35.0/38.5 | 32.0/37.0 228 135 160 80 157 @5
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3.

0GY Kezelési utmutato

Biztonsagi figyelmeztetések:

A frekvenciavalté teljes kord, biztonsagos alkalmazasahoz fokozott figyelemmel olvassa at
Felhasznaléi kézikonyviinket.
FIGYELMEZTETESEK:

1.

13.

14.

4,

Nem megfelel6 Uzemeltetés személyi sériilésekhez vezethet, ill. a berendezés vagy a hajtott rendszer
meghibasodasat okozhatja.

Atvételt kdvetSen egyeztessiik, hogy az adattablan 1évs adatok egyeznek-e a megrendelt berendezés
adataival. Ellendrizziik, hogy késziilékiinkon nincsenek-e sériilések. Ne csatlakoztassa a berendezést
sériilés esetén.

A berendezés foldeld kapcsat az érintésvédelmi osztalynak megfelelSen foldelje.

Valasszon a frekvenciavaltéra megadott bemeneti fesziiltségl tapforrast.

Ne érintse az egység elektromos csatlakozdsait, mig a kezel6feliileten Iévé ellenérz6 LED kijelz6 vilagit.
Beszereléskor kell6 gondossaggal jarjunk el, rogzitsik a berendezést megfelelGen.

A késziiléken végzett barminem( szerelés el6tt kapcsolja ki a tapfesziltséget és varjon 5 PERCET!

A késziiléket csak szakképzett villanyszerel helyezheti izembe.

M(ikddés kdzben ne hasznaljon kiilon egységet a motor ki-/ bekapcsolasahoz.

. Onm(ikddé djraindulasi funkcié engedélyezésekor a hajtott berendezés automatikusan udjra fog indulni.
. A frekvenciavaltdé megfelel6 h(itésérél gondoskodni kell, a gépkonyvben leirtak figyelembe

vételével kell a kapcsoldszekrény méretét kivalasztani.

. A kapcsoldszekrény szell6zését Ugy kell megoldani, hogy a kapcsoldszekrény hiitéventilatora a levegét a

szlir6n keresztil szivja at (ellenkezé beépités szerint beszivja a port, az lerakddik a frekvenciavalton és
kornyékén, ami a frekvenciavalté meghibasodasahoz vezet).

Ha a frekvenciavalté valamilyen hiba esetén ”letilt”, akkor elGszor a hiba okat kell megsziintetni és csak a
hiba megsziintetése utan szabad Ujra inditas parancsot kiadni.

Hiba (letiltas) esetén TILOS a frekvenciavaltdt tobbszor ,fel-le kapcsolgatni”, mert ez a frekvenciavalto
tonkremeneteléhez vezet!

Beépitési kornyezet:

Beszereléskor vegye figyelembe a kovetkez6ket:

1.

Megengedett hémérséklet-tartomany: -10~+50 °C. Nem javasolt az inverter hasznalata, ha a
kornyezeti h6mérséklet meghaladja az 50°C-ot. Kérjiik, gondoskodjon a megfelel§ h(ités/szell6zés
biztositasarél ha zart térbe, pl. kapcsoldoszekrénybe épiti be a frekvenciavaltét. Tual alacsony
hémérséklet esetén, kiilsé flit6berendezést kell biztositani a belsé hGmérséklet novelése érdekében;
ellenkezé esetben a késziilék tonkremehet.

Paratartalom: 5-95% RH (lecsapddas nélkdl)

A késziilék fugglleges beépitést igényel. (Tobb késziilék szerelésekor, azokat egymas mellett, az elGirt
tdvolsagban kell elhelyezni a megfelel§ h(ités biztositasa érdekében. Egymas feletti beszerelés nem
megengedett.)

Telepitse olyan kdrnyezetbe, amely mentes az alabbi hatasoktdl:

o kdzvetlen napfény, es6 vagy nedvesség, so

o olaj

° Por, elemi textilszalak, fémpor és mard folyadék vagy gaz

° Elektromagneses interferencia forrasoktdl, mint példaul a hegeszt6 berendezések
o Gyulékony anyagok

° Tulzott rezgéseket kibocsajtd berendezések
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Javasolt beépitési modok:

IZ‘IOOmm

2100mm
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BUIBAIP MOy Iy

5.  Altalanos bekotés:
Vezeték Vezeték Vezeték
Modell Kismegszakito keresztmetszet, |keresztmetszet, | keresztmetszet,
(A) bemeneti oldal | kimenetioldal |vezérl6 kabel
(mm?) (mm?) (mm?)
Egyfazisu bemenetl frekvenciavaltd
KD600M-25-0.4G 16 2,5 2,5 1,0
KD600M-25-0.7G 16 2,5 2,5 1,0
KD600M-25-1.5G 20 4,0 2,5 1,0
KD60OM-25-2.2G 32 6,0 4,0 1,0
Haromfazisu bemenet frekvenciavalto
KD600M-4T-0.7G/1.5P 10 2,5 2,5 1,0
KD600M-4T-1.5G/2.2P 16 2,5 2,5 1,0
KD600M-4T-2.2G/3.7P 16 2,5 2,5 1,0
KD600M-4T-4.0G/4.0P 25 4,0 4,0 1,0
KD600M-4T-5.5G/7.5P 32 4,0 4,0 1,0
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6. Er6saramu bekotés:

Fékellenallas

_O R e
(=) () PB 1
L1/L u

Egyfazisi (230V)

bemenst L, M.

L2/N V M
Haromfazisa (400V)
bemenet L1 L2 L3,

L3 W

—O—CO—
i 3

fayYe

/ l:

-

Egyfazisi bemenet er6sdaramu csatlakozasi pontjai

Kapocs jele Név Leiras
L,N Egyfazisu betap kapcsai 230V bekotési pontjai
+, BR Fékellenallas kapcsai Fékellenallds bekotési pontja
uVv,w Villanymotor kapcsai Villanymotor bekétési pontja
D Foldelési pont Foldelési pont

Haromfazisi bemenet er6saramu csatlakozasi pontjai

Kapocs jele Név Leiras
L1, L2, L3, Haromfazisu betdp kapcsai 400V bekotési pontjai
+, BR Fékellendllas kapcsai Fékellenallas bekotési pontja
U Vv,w Villanymotor kapcsai Villanymotor bekotési pontja
D Foldelési pont Foldelési pont

e A frekvenciavaltd L, N vagy L1, L2, L3. A frekvenciavaltdé bemeneti oldali vezetékeinek nincs fazissorrendi
kovetelménye.

e Vegye figyelembe, hogy a DC kapcsain maradék fesziltség lehet a tapfesziiltség elvétele utan is.
Aramtalanitds utdn varjon 10 percig, miel6tt folytatnd a vezetékezést, ellenkezd esetben dramiités
veszélye all fenn.

e SOHA ne csatlakoztassa a tdpfesziiltséget a frekvenciavalté kimeneti (U, V, W,) kapcsaira!

e Ne hasznaljon aszimmetrikus motorkabelt. Amennyiben arnyékolt kdbelt haszndl a motor bekotéséhez,
az arnyékolast csatlakoztassa az inverter foldelési pontjahoz.

e A villanymotor vezetékét ne vezesse egyitt a bemeneti tapvezetékkel és az esetleges vezérl
vezetékekkel.

e Foldelési kapocs: A kapcsot megbizhatdan foldelni kell, és a foldel vezeték ellendllasanak 0,1 Q-nal
kisebbnek kell lennie. Ellenkezé esetben rendellenes miikodést vagy akar a készllék karosodasat is

okozhatja.
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7. Vezérl6 daramkor bekotési rajza:
Fékellenallas
J
(&) () PB
X { L1/L
Egyfazisu (230V)
bemenet L, N.
X O L2/N
Haromfazisu (400V) 124V
bemenet L1. L2. L3. -
X OL3
Multifunkciés digitalis Abnobalin.
ultitu g1 I - »
——y & I—! D] elore forgas *N
L o Alapbeall.
Multifunkcios digitalis | | 5 ”
pumacsdatste 11| py viveionis AW
: e [
Multifunkcios digitalis
bl | v
L
Multifunkciés digitalis |
bemenet 4. | ! *H
I
: ! *N
|
|
I _____
Iy M 4sse) A+@ |
: | : : Soros kommunikacids port
} 485-) A-
| B .
Potenciométer r————— - :—I— e " < Aol @ | Analég kimenet 0-10V vagy
1-50nm | Analog bemenet | ! Jé | | U . | 0/4-20mA.
|@o-1ov vagy 0-20mA| | H U | P | H | Afesziiltség vagy aram kimenet a
. I GND : 2 et
f GND I O L _| J5 kapcsoldval valaszthat ki.
A S L ¥ 2= o o~ T
1 =
Analdg bemenet © O Y Nagysebességl impulzus kimenet
0-10V vagy 0/4-20mA =
A fesziiltség vagy aram bemenet a
J6 kapcsoloval valaszthato ki.
N TA
9]
Kiilsé kijelz6 100! .
csatlakozasi pontja 1001 TB Relé kimenet
199
TC
U I U I
JSEE] Joll ]
All

/
g
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Sorkapcsok:

aoov RIET

TATBTC24VCOMD1 D2 D3 D4 Y GND10V Al AO
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7 | 8| 7c [24v com 01 [0z |03 [ o4 | ¥ Janolav| a0

Sorkapocs Terminal . .. Ve
, P Leirasa Technikai jellemz6k
tipusa neve
Maximalis kimeneti dram: 10mA
e Altalaban kiils potenciométer tizemi
+10V-GND | +10V fesziltség . . (1 L
tapegységeként haszndljak, potenciométer
) értéke: 1-5kQ
DC fesziiltségek
Altalaban a digitalis bemeneti és kimeneti
R csatlakozok és kilsé érzékelGk
24V-COM | +24V feszlltség tapellatasaként hasznalhato.
Maximalis kimeneti aram: 200mA
D1-COM Digitdlis bemenet 1 ) . . .
D2-COM Digitalis bemenet 2 1. Optocsat9!os Ievalas‘ztas, NPN méd
D3-COM Digitalis b 3 2. Bemeneti impedancia: 3,3 kQ
'€l ? IS bémene 3. Bemeneti fesziiltség tartomany: 9-30V
o D4-COM Digitalis bemenet 4
Digitalis be /
kimenet Programozhatd optocsatold levalasztas,
nyitott kollektoros kimenet, maximalis
Y e s frekvencia: 50KHz.
Digitalis kimenet 1 Kimeneti feszlltség tartomany: 0/24VDC,
Kimeneti aram tartomany: 50mA
Bemeneti fesziiltség: 0-10VDC
Al1-GND | Analég bemeneti kapocs Bemeneti impedancia 100kOhm
Analdg be / Bemeneti dram: 0-10mA
kimenet
AO1-GND | Analog kimeneti kapocs A kimeneti jel tipusét a DIP kapcsoléval
lehet meghatarozni (fesziiltség vagy aram).
L TA-TB Alapesetben zart kontaktus .
Relé kimenet - Maximum: AC250V, 3A, vagy DC30V, 1A
TA-TC Alapesetben nyitott kontaktus
A+ M 485) k ikacio g ..
Kommunikacio B odbus ( nglulc;r:mum acios Modbus (485) kommunikacids felllet
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8. Felépités:

PRUN

g SR TR S K

e by
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®

@

(o)~

TATC TE 4VCONDT DI D3 D4 Y OND 10V Al AD
T o 3. % 4B I % K

®

Sorsz. Megnevezés

Leiras

1 | Kijelz6, kezel6 gombok

LED kijelz6, funkcié gombok és el6lapi
potenciométer

2 | Teljesitmény cimke

Tapfesziiltség és teljesitmény adat

3 | Vezérlés sorkapcsa

Vezérlés bemeneti kapcsai

4 | Kimeneti er6saramu sorkapcsok

Motorkabel csatlakozasi pontja,
fékellenallas csatlakozasi pontja

5 | Bemeneti er6saramu sorkapcsok

Betdaplalas csatlakozasi pontja

6 | Rogzitési pontok

Beépitést segitd furatok

7 Modbus csatlakozé

485 kommunikacio csatlakozasi pontja

Kivalaszto DIP kapcsolok és a
kiils6 kezel6egység csatlakozdja

Analég bemenet és analdg kimenet
feszlltség/aram kivalasztd kapcsoldja.
Kils6 kezel6egység csatlakozdja.

9 | Adattabla

Termékinformaciok
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9. Eldlapi kezel6panel:

Allapot jelz6 LED-ek jelentése:

0GY Kezelési utmutato

Statusz
jelolés

Megnevezés

Jelentései

Szine

RUN

Mkodési allapotjelzd

Nem vilagit — a frekvenciavalté ledllitott allapotban van
Vilagit — a frekvenciavalté makodik
Villog — a frekvenciavalté alvé allapotban van

Zold

L/D/C

Vezérlési mad jelzGje

Nem vilagit - a frekvenciavalté el6lapi billenty(izet
vezérlési médban van

Vilagit — a frekvenciavalté a bemeneti kapcsokon
keresztil van vezérelve

Villogé - a frekvenciavalté tavkommunikacios
vezérlési médban van

Piros

FWD/REV

Futasirany jelzés

Nem vilagit — "ElGre" forgo allapot

Vilagit — "Hatra" forgo allapot

Villog — a célfrekvencia ellentétes a tényleges
frekvencidval, vagy a forditott futas tiltott allapotban van

Piros

TUNE/TC

Nyomatékszabalyozas/hibajelzé

Vilagit - nyomatékszabalyozas
Villog - hibaallapot

Piros
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Benyomva ENTER gomb

LED kijelzé Forgatva érték +/- gomb

JOG funkci6 futtatasa

Program menube o i
vagy forgasirany valtas

be/kilépés gombja
Helyiérték leptetés

STAR gomb STOP / RESET gomb

Gomb Megnezevés Miikodési leirds

Belépés vagy kilépés az elsd szint(i meniibdl,

Program menii be/kilépés gombja . . o .
visszatérés a felsé szintl menibe

Benyomva enter gomb, forgatva a beallitott

ENTER gomb és elGlapi potenciométer |, 7 . N )
& pIp érték novelése, csokkentése.

@ :

Helyiértéket tudunk vele allitani,

Helyiérték léptetes gombija (Shift) Mszaki adatokat tudunk megjeleniteni allé
Mszaki adatok megjelenitése a helyzetben és futds kdzben is a kijelzén, attdl
kijelz6n figgben, hogy a P7-29 és P7-30 paraméterben

mit allitottunk be.

START gomb ElSlaprdl torténd inditas gombja.

ElSlaprdl torténd megallitas gombja.
@STOP/ |sTOP gomb Hiba esetén a miikddés visszadllitasara
(RESET) szolgal. Paraméterezhet6 P7-27.

Ha a P7-28 paraméter O-ra van allitva, akkor
JOG funkcid futtatasa vagy forgasirany | JOG léptet6gomb, ha pedig a P7-28

valtas paraméter 1-re van allitva, akkor
forgdsiranyvalté gomb.

©
-
=
=

10
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10. Programozas folyamata:
Funkcidcsoport Csoport Csoport s
kadja i Ieir':'\sa kézja Leiras
PO Alap paraméterek
P1 Start-stop vezérlés
P2 V/F szabalyozasi paraméterek
P3 Vektorvezérlési paraméterek
P4 Motor paraméter
P5 Bemeneti bedllitasok (DI1-4 és Al)
., | P6 Kimeneti beallitasok (Relé, Y és AQ)
PO-PE Alap f:;:kuok P7 Kisegit6 lehetGségek és az elSlapi gombok bedllitasai
paraméterek P8 Kommunikacids paraméterek
P9 Védelmi beallitasok
PA PID funkcié
PB Szamlalé paraméterei
PC Tobblépcsds sebesség és egyszeri PLC funkcio
PD Nyomaték szabalyozas
PE Analég kimeneti gérbe bedllitasa
PF Gyartdi paraméterek
L AO Masodik motor beallitasa
AO-A3 M;Z?g;k Al M:f\sod?k motor paramételrek __
paraméterei A2 Masodik motor VF paraméter beallitasa
A3 Masodik motor vektor vezérlési paraméterek
BO Rendszerparaméterek
B1 Felhasznaldi funkcidkdd testreszabasa
Kiegészit6 |B2 Szabdlyozasi paraméterek optimalizalasa
BO-B6 paraméter |B3 Al és AO korrekcids paraméterek
csoportok | B4 Master-slave vezérlési paraméterek
B5 Fékvezérlési paraméterek
B6 PID elalvas ébresztési funkcié paraméterei

A frekvenciavalté haromszint( menistrukturat alkalmaz a paraméterek beallitasahoz és egyéb

miveletekhez.

A hdromszintl meniik a kévetkez6k:
- funkciondlis paramétercsoport kivalasztasa (els6 szintli mend)
- a parameter beallitdsa (masodik szintli men)
- a parameter értékének bedllitdsa (harmadik szint)
A harmadik szintl mentiben a PRG vagy az ENTER gomb megnyomasaval térhet vissza a masodik szintd
meniibe. De az ENTER gomb megnyomasa elmenti az aktudlis paraméter mddositasi értéket, és atkertl a

kovetkez6 funkcidkddra; mig a PRG gomb megnyomadsa elhagyja az aktualis paramétermaddositast.

Példa: Valtoztassukmeg a P1-04 funkcidkddot 0,00 Hz-rél 5,00 Hz-re.

®

o o

11

PRG (+) ENTER - (+) -
50. 00 > PO > P1 > P1-QQ > P1-o,{
PRG () () L
<71 ENTER T (+) 17 SHIFT L EETER
P1 | P1-04 |« 5. 00 |« 00. 00 [« 00. 0Q
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11. Beallitasi, paraméterezési sablonok:

A lentebb taldlhato beallitasi példaktdl az 6n alkalmazasa eltéré lehet. Ezek csak mintdul szolgalnak a
leggyakoribb beallitdsokhoz, de nem minden esetre alkalmazhatdak!

Egyszer( fordulatszam szabalyozas (pl. szalagpalyak):

(7| e o fooM i 2 o | 0 [ |

[Forwardrunning | "AdiustSpeed 4

DI1

Kulsé kapcsolo Kulsé potenciométer
El6reforgas parancs: P5-00 = 1 Beadllitdsa: P0-06 = 2

Beallitott
Lépés Paraméter Paraméter leirasa érték
1 P0-04 Kilsé nyomogombos inditas 1
2 P0-06 Kilsé potenciométer 2
3 P0-23 Felfutasi idé ami sziikséges
4 PO-24 Lefutasi idé ami sziikséges
5 P5-00 ElSre forgds 1

12
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Egyszeri fordulatszam szabalyozas (pl. ventiatorok, szivattytk):

Forwardruming | AdjustSpoed ¢

DI1

1
+10V Al GND

Kulsé kapcsold Kuls6 potenciométer
El6reforgas parancs: P5-00 = 1 Bedllitasa: P0-06 = 2

Beallitott
Lépés Paraméter Paraméter leirasa érték
1 P0-04 Kilsé nyomdégombos inditas 1
2 P0-06 Kilsé potenciométer 2
3 P0-23 Felfutasi id6 ami sziikséges
4 PO-24 Lefutasi id6 ami sziikséges
5 P5-00 ElGre forgas 1
6 P1-13 Megallas mddja: szabad kifutassal 1

13
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Tobblépcsds sebesség bedllitasa:

T | v v o o o ¥ Jain e [

Dl4 COM

DI3 COM

DI2 COM

DI1 COM

Beadllitott
Lépés Paraméter Paraméter leirasa érték

1 P0-04 Kilsé nyomdégombos inditas 1
2 P0-06 Tobb Iépcsbs sebesség
3 P5-00 ElGre forgas 1
4 P5-01 D2- re el6re programozott sebesség 1 12
5 P5-02 D3- re el6re programozott sebesség 2 13
6 P5-03 D4- re el6re programozott sebesség 3 14
8 PC-01 ElGre programozott sebesség 1 értéke | ami sziikséges
9 PC-02 El6re programozott sebesség 2 értéke | ami sziikséges
10 PC-04 El6re programozott sebesség 3 értéke | ami sziikséges
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KD600M frekvenciavalto TECHN oGY Kezelési utmutatd

PID szabalyzas:

+10V| Al, GND

Lépés Paraméter Paraméter leirasa Bedllitott érték
1 P0-04 Inditas elSlepi START gombbal 0
2 P0-06 PID szabalyzas 6
3 PA-01 Alapjel értékének megadasa ami szikséges
4 PA-03 Visszacsatolas Al bemenetrél 0
5 B6-00 Elalvds a visszacsatold jel alapjan 2
6 B6-01 Elalvdsi frekvencia ami szlikséges
7 B6-03 Ebredés értéke a elavasi értékhez képest ami sziikséges
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KD600M frekvenciavalto

Sebesség fel-le |éptetése:

FYD/REC

Kezelési utmutatd

2] s | m f2ar o i 1520 | Bl| e | 0

= TUNE/TC D3 COM

D2 COM

D1 COM

Beallitott
Lépés Paraméter Paraméter leirasa érték

1 P0-04 Kilsé nyomoégombos inditas 1
2 P0-23 Felfutasi idé ami szlikséges
3 PO-24 Lefutasi id6 ami sziikséges
4 P5-00 Elére forgas 1
5 P5-01 D2 terminalra felfelé Iéptetés 6
6 P5-02 D3 terminadlra lefelé léptetés 7
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KD600M frekvenciavaltd TECHNOLOGY Kezelési utmutatd
Paraméterek egyszer(i masolasa:

A kils6 kezel6egységgel lehet&ség van egy felprogramozott frekvenciavaltobdl a teljes paraméterlistat
kénnyedén atmasolni egy masik frekvenciavaltdba. Azaltal tobb azonos frekvenciavalté felparaméterezése

valik egyszer(ivé.

1. Felparaméterezett frekvenciavalté 2. Paraméterezésre varo frekvenciavalto

Eeeees |

0: Nincs funkcio

1: Paraméterek feltoltése

4: Osszes paraméter letdltése

7: Osszes médositott paraméter letdltése

Paraméterek masolasa
P0-29 | (klls6 kezel6panellal opcionalisan
megvaldsithatd)

Lépései:
Mindkét frekvenciavalto fesziiltség alatt van. A villanymotort nem futtatja.

1. Csatlakoztasd a kiilsé kezelGegységet a felparaméterezett frekvenciavaltohoz.
2. A P0-29 paramétert allitsd 1-re, majd nyomd meg az ENTER-t*.
(par masodperc alatt attoltédnek a paraméterek)
3. Bontsd a kapcsolatot és a kabelet csatlakoztasd a felprogramozando frekivenciavaltéhoz.
4, A parameter meniben a P0-29-et allitsd 4-re, majd nyomd meg az ENTER-t*.
(par masodperc alatt attéltédnek a paraméterek)

5. Bontsd a kapcsolatot. Készen vagyunk.

*Az el6lapi potenciométer benyomva ENTER gombként mdkodik.
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KD600M frekvenciavalto

12.

Altalanos paraméterek:

Kezelési utmutato

PO: Alap paraméterek

Paraméter | Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték
3 3 . 1: SVC vektorszabdlyozas
P0-03 Szabdlyozds mddja ) i 2
2: (V/f) szabalyozas
Miikidteté d 0: Frekvenciavaltd kezel6felliletérdl
P0-04 . ! ,O, eres mo ,Ja 1: Klls6 vezérlésrol 0
(inditds/megallitas) e, N
2: 485 kils6 vezérlésrél kommunikacids csat.
1: Frekvenciavalté potenciométerével
2: Analdg Al bemenetrél (0 — 10V/0 — 20mA)
.. . L , 4: Tobb sebességes futas (tobb [épcsds)
Uzemi frekvencia valtoztatas Y . .
P0-06 . 5: Bels6 egyszer( PLC program szerint 1
modja ’ ]
6: PID szabdlyozas
7: MODBUS kommunikaciorol
8: Impulzus bemeneten keresztiil
0: Alapértelmezett irdnyba fut
PO-13 Futas iranyanak kivalasztasa 1: Ellentétes irdnyba fut 0
2: Visszafelé futas tiltasa
PO-14 Max. lizemi frekvencia 50-600Hz 50 Hz
PO-16 Felsd hatarfrekvencia Alsé hatdrfrekvencia - max. zemi frekvencia 50 Hz
P0-18 | Alsé hatarfrekvencia 0,0Hz - Fels6 hatarfrekvencia 0,0 Hz
P0-23 Felfutasi id6 0Os - 30000s 10,0 s
P0-24 Lefutasi id6 Os - 30000s 10,0s
P0-26 | Vivé frekvencia (kHz) 0,5 - 16kHz Modellfliggé
L . Lo 0: Nincs aktivalva
P0O-28 Gyari értékek visszaallitasa | L, i 0
1: Alapértelmezett értékekre all
b sterek mésol4 0: Nincs funkcid
araméterek masolasa
1:P Sterek feltolté
P0-29 | (kiils6 kezel6panellal arameterekiertortese 0

opcionalisan megvaldsithatd)

4: Osszes paraméter letdltése
7: Osszes médositott paraméter letdltése

P1: Start-stop vezérlés

Parameéter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
. L 0: Megallas lefutasi rampa szerint
P1-13 Megallas médja o L 0
1: Megallas szabad kifutassal
P1-14 DC fékezés aktivalasi frekvencidja | 0,00Hz - PO-14 0,0Hz
P1-16 DC fékezés aktivalasi szintje Névleges aram alapjan 0%-100% 0%
P1-17 DC fékezés ideje 0,0s - 36,0s 0,0s
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KD600M frekvenciavalto

Kezelési utmutato

P2: V/F szabalyozasi paraméterek

Paraméter |Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték

0: Egyenes VF-gorbe

1: Tébbpontos VF-gbrbe
P2-00 V/f gorbe beidllitasa 2 Negyz?te,s VF’—gor'l?)e 0

3: 1,7 teljesitménygorbe

4: 1,5 teljesitménygorbe

5:1,3 teljesitménygorbe
P2-01 Nyomaték novelés 0,0% - 30,0% 0%
P2-03 Min. frekvencia (P1) 0,00Hz - P2-05 1,3 Hz
P2-04 Min. fesziiltség (V1) 0,0% - 100,0% 5,2%
P2-05 K6zép frekvencia (P2) P2-03 - P2-07 2,5 Hz
P2-06 Kozép fesziiltség (V2) 0,0% - 100,0% 8,8%
P2-07 Max. frekvencia (P3) 0,00Hz - 50,00 Hz 15 Hz
P2-08 Max. fesziltség (V3) 0,0% - 100,0% 35%
P2-09 Slip kompenzacié 0,0% - 200,0% 50%

P3: Vektorvezérlési paraméterek

Paraméter |Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
P3-04 Alacsony frekvenciaju erdsités 0,1-10,0 4,0
P3-06 Magas frekvenciaju erésités 0,1-10,0 4,0
P3-17 Slip kompenzacid 50% - 200% 100%

P4: Motor paraméter

Paraméter |Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték
o 0: Nincs engedélyezve
P4-00 Motor ada?tok automata vizsgalata 1: Vizsgalat allé motorral 0
(Auto Tuning) L )
2: Vizsgalat forgd motorral

P4-01 Motor névleges teljesitménye 0.1kw - 1000.0kw Modellfiiggd
P4-02 Motor névleges fesziltsége 1V - 1500V 380V
P4-03 Motor pélus szdma 2-64 Modellfiiggd
P4-04 Motor névleges drama 0,01A - 600,00A Modellfiiggd
P4-05 Motor néleges frekvencidja 0,01Hz - PO-14 50 Hz
P4-06 Motor névleges fordulatszama Orpm - 60000rpm Modellfliggé

P5: Bemeneti beallitasok (DI1-4 és Al)

Paraméter

Leiras

Valaszthato beallitas

Gyari érték

P5-00

D1 bemenet funkcidja

P5-01

D2 bemenet funkcidja

: Nincs funkcid

: El6re forgas (FWD)

: Hatra forgas (REV)

: Harom vezetékes inditas

: Jog el6re parancs

: Jog hatra parancs

: Frekvencia fel parancs

: Frekvencia le parancs

: Hiba torlés (RESET)

12: El6re programozott sebesség 1

O N O Ul b WN KL O
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KD600M frekvenciavalto

0GY Kezelési utmutato

P5: Bemeneti beallitasok (DI1-4 és Al)

Paraméter | Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték
13: El6re programozott sebesség 2
14: El6re programozott sebesség 3
15: El6re programozott sebesség 4
P5-02 D3 bemenet funkcidja 16: Felfutési/Lefutdsi id6 1 9
17: Felfutasi/Lefutasi idé 2
18: FS/Alternativ frekvencia parancs
forrasanak valtasa.
20: F6/Alternativ inditasi parancs forrasanak
valtasa.
32: Nyomaték vezérlés tiltdsa
P5-03 D4 bemenet funkcidja 41: Valtas Motorl és Motor2 kozott 12
44: Sebesség/nyomaték vezérlés valtasa
45: Gyors megdllitas (rdmpa szerinti lefutds)
53: PID alvasi parancs bemenete
0: 2 vezetékes vezérlés 1
P5-11 M(ikodtetés modja kiilsé 1: 2 vezetékes vezérlés 2 0
vezérlésrél 2: 3 vezetékes vezérlés 1
3: 3 vezetékes vezérlés 2
P5-15 | Al minimalis bemeneti érték 0,00 - P5-17 0,00V
P5_16 Al minimalis bemenet skala
eltolas -100.0% - 100.0% 0,00%
P5-17 | Al maximum bemeneti érték P5-15 - 10.00V )Y
P5-18 Al maximum bemenet skala
eltolas -100.0% - 100.0% 100%

P6: Kimeneti beallitasok (Relé, Y és AO)

Paraméter

Leiras

Valaszthato beallitas

Gyari érték

P6-00

Kimeneti relé (TA/TB/TC)
funkcioja

0: Nincs funkcid

1: A frekvenciavalté Gzemel

2: Hibajel

3: PDT1 detektalasi frekvenciat elérve

5: Nulla frekvencian fut a frekvenciavalto
8: Egyszer( PLC ciklus lefutott

11: Uzemelésre kész

13: A programozott felsé hatarfrekvenciat
elérte

14: A programozott also hatarfrekvenciat
elérte

17: Az id6zitett értéket elérve

18: Hatraforgas kijelzése

20: A bedllitott hosszt elérve

21: Nyomatéktullépés esetén

31: Motor 2 futdsa estén aktiv

32: Fékvezérlés

34: PDT2 detektalasi frekvenciat elérve
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KD600M frekvenciavalto

Kezelési utmutato

P6: Kimeneti beallitasok (Relé, Y és AO)

Paraméter | Leiras Vilaszthato beallitas Gyari érték
0: Pillanatnyi m(ikodési frekvencia
1: Bedllitott frekvencia
2: Kimeneti aram
P6-09 AO kimenet funkcidja 5: Al bement értéke 0

8: Kimeneti nyomaték
11: Motor fordulatszam
13: Impulzus bemenet értéke

P7: Kisegit6 lehet6ségek és az el6lapi gombok beallitasai

Paraméter | Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték
P7-00 JOG futas frekvecidja 0,00 Hz - Maximum frekvencia 6,00 Hz
P7-01 |JOG felfutdsiid6 0,0 - 3000,0s 10,0s
P7-02 |JOG lefutasi id6 0,0 - 3000,0s 10,0s
P7-03 Felfutasi id6 2 0,0 - 3000,0s 10,0 s
P7-04 Lefutasi idé 2 0,0 - 3000,0s 10,0 s
P7-05 Felfutasi idé 3 0,0 - 3000,0s 10,0 s
P7-06 Lefutasi idé 3 0,0 - 3000,0s 10,0 s
P7-07 Felfutasi id6 4 0,0 - 3000,0s 10,0 s
P7-08 Lefutdsi id6 4 0,0 -3000,0s 10,0 s
P7-09 Frekvencia atugras 1 0,00 Hz - Maximum frekvencia 0,00 Hz
P7-10 Frekvencia atugras 1 tartomdanya | 0,00 Hz - Maximum frekvencia 0,00 Hz
P7-11 Frekvencia atugras 2 0,00 Hz - Maximum frekvencia 0,00 Hz
P7-12 Frekvencia atugras 2 tartomdanya | 0,00 Hz - Maximum frekvencia 0,00 Hz

0: alapértelmezett mod
1:0.1Hz
2: 0.5Hz
3:1Hz
P o . |4:2Hz
P7-16 E?;iZLs)otenC|ometer felbontasa 5. 4Hz )
6: 5Hz
7: 8Hz
8: 10Hz
9:0.01Hz
10:0.05Hz
p7-2p |Detektalasi frekvenci ertéke 0,00Hz - Maximum frekvencia 50,00 Hz
(PDT1 értéke)
0: A ventilator folyamatosan m(ikédik
Beépitett hiitéventilator 1 A ventila’”tor a.kkor ml'jkijdi!g a/mikor az '
P7-26 L . inverter midkodik (Ha a hémérséklet 40°-nal 1
mikodtetése Y,
magasabb, a ventilator folyamatosan
mkodik).
) L 0: JOG forgatas el6re
P7-28 OTUI,Ck /JQG gomb funkciojanak 1: Forgdsirany valtas 0
kivalasztasa
2: JOG forgatas hatra
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KD600M frekvenciavalto

Kezelési utmutato

P7: Kisegit6 lehet6ségek és az el6lapi gombok beallitasai

Paraméter | Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték
P7-32 H{t6borda hémérséklete 12°C-100°C Mért érték
P7-33 | Uzemid§8 bekapcsolt dllapotban | Oh - 65535h Mért érték
p7.33 Uzemidé kiirdsa m(ikodés (futas)

alatt 0Oh - 65535h Meért érték
p7-41 Haldzati kapcsoldval vald direkt | 0: Engedélyezve (P0-04=1) 1

inditds  BALESETVESZELY!

1: Nincs engedélyezve

PA: PID funkcio

Parameéter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
0: A frekvenciavalté el6lapja
1: Al bemenet
. i 3: RS485 kiils6 vezérlésrdl

PA-00 PID alapjel forrasa . 0
4: Impulzus bemenetrél
5: Tobb sebességes futas
6: Frekvencia fel/le vezérlési mod
0: Al analég bemenet

PA-03 PID visszacsatolds forrasa 3: RS485 kiils6 vezérlésrdl 0
4: Impulzus bemenetrél

. ) L 0: Pozitiv visszacsatolas

PA-04 PID visszacsatolas mddja L. , 0
1: Negativ visszacsatolas

PA-06 P-aranyos tag 0,0-100,0 20

PA-07 I-integralo tag 0,01s - 10,00s 2,0s

PA-08 D-derivald tag 0,000s - 10,000s 0,00s

PB: Folyamatos feszités, fix hossz és a szamlalé beallitasa

Paraméter | Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték
PB-00 Fessités besllitssa 0:A kbzé‘pfrekvenciéhoz‘ ’viszon.yl'tva ’ 0
1: A maximum frekvencidahoz viszonyitva

PB-01 Feszités frekvencia tartomanya 0,0% - 100,0% 0,00%
PB-02 Ugras frekvencia tartomanya 0,0% - 50,0% 0,00%
PB-03 Feszités ciklusideje 0,1s - 3000,0s 10,0s
PB-04 Feszités ndvelésének

egyltthatdja 0,1% - 100,0% 50,00%
PB-05 Bedllitott hossz Om - 65535m 1000m
PB-06 | Aktudlis hossz Om - 65535m Om
PB-07 |Impulzusok szdma méterenként |0,1 - 6553,5 100
PB-08 |Szamlalo értékének bedllitasa 1-65535 1000
PB-09 Kijelolt érték 1-65535 1000

22




KD600M frekvenciavalto

Kezelési utmutato

PC: Tobblépcsds sebesség és egyszerti PLC funkcio

Paraméter | Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték
PC-00 |El6re programozott sebesség 0 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-01 ElGre programozott sebesség 1 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-02 ElGre programozott sebesség 2 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-03 ElGre programozott sebesség 3 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-04 ElGre programozott sebesség 4 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-05 ElGre programozott sebesség 5 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-06 ElGre programozott sebesség 6 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-07 El6re programozott sebesség 7 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-08 El6re programozott sebesség 8 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-09 El6re programozott sebesség 9 -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-10 | El6re programozott sebesség 10 |-100.0% - 100.0% 0,0%
PC-11 El6re programozott sebesség 11 |-100.0% - 100.0% 0,0%
PC-12 El6re programozott sebesség 12 | -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-13 ElGre programozott sebesség 13 | -100.0% - 100.0% 0,0%
PC-14 ElGre programozott sebesség 14 |-100.0% - 100.0% 0,0%
PC-15 ElGre programozott sebesség 15 |-100.0% - 100.0% 0,0%

0: Egyetlen ciklus (ujra kell inditani)
Automatikus futas . . . L
PC-16 (Programciklus) 1: Egye,tle,n ciklus, majd tartja az utolsolépés 0
madjanak kivalasztasa sebességet
2: Folyamatos ciklikus futas
PC-18 | Automatikus futas O ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: PO-23 és P0O-24 szerint
PC-19 Automatikus futds 0 fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint 0
lefutasi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-20 | Automatikus futas 1 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: PO-23 és P0-24 szerint
Automatikus futds 1 fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint
PC-21 AP . 0
lefutasi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-22 | Automatikus futds 2 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: PO-23 és P0-24 szerint
Automatikus futds 2 fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint
PC-23 f i . 0
lefutasi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-24 | Automatikus futas 3 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: PO-23 és P0O-24 szerint
Automatikus futds 3 fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint
PC-25 f . 0
lefutasi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-26 | Automatikus futds 4 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: PO-23 és P0-24 szerint
Automatikus futds 4 fel/és 1: P7-03 és P7-04 szerint
PC-27 AP . 0
lefutasi ideje 2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
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KD600M frekvenciavalto TECHN oGY Kezelési utmutato

PC: Tobblépcsds sebesség és egyszerti PLC funkcio

Paraméter |Leiras Vilaszthato beallitas Gyari érték

PC-28 Automatikus futas 5 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-29 Automatikus futds 5 fel/és lefutasi ideje ?S szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint

3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-30 Automatikus futds 6 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-31 Automatikus futas 6 fel/és lefutasi ideje ?s szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint

3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-32 Automatikus futas 7 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-33 Automatikus futas 7 fel/és lefutasi ideje ?s szerfn 0
2: P7-05 és P7-06 szerint

3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-34 Automatikus futas 8 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-35 Automatikus futas 8 fel/és lefutasi ideje ?S szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint

3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-36 Automatikus futas 9 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-37 Automatikus futas 9 fel/és lefutasi ideje ?s szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint

3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-38 Automatikus futas 10 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-39 Automatikus futads 10 fel/és lefutasi ideje ?S szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint

3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-40 Automatikus futas 11 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-41 Automatikus futas 11 fel/és lefutasi ideje ?s szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint

3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-42 Automatikus futas 12 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-43 Automatikus futds 12 fel/és lefutasi ideje ?S szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint

3: P7-07 és P7-08 szerint

PC-44 Automatikus futas 13 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)

0: PO-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-45 Automatikus futds 13 fel/és lefutasi ideje ?S szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint

3: P7-07 és P7-08 szerint
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PC: Tobblépcsds sebesség és egyszerti PLC funkcio

Paraméter |Leirds Valaszthato beallitas Gyari érték
PC-46 Automatikus futas 14 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: P0-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-47 Automatikus futds 14 fel/és lefutasi ideje ?S szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
PC-48 Automatikus futas 15 ideje 0,0s(h) - 6500(h) 0,0s(h)
0: P0-23 és P0-24 szerint
1: P7-03 és P7-04 int
PC-49 Automatikus futas 15 fel/és lefutasi ideje (?S szer!n 0
2: P7-05 és P7-06 szerint
3: P7-07 és P7-08 szerint
0: d
PC-50 | A futasiid idGegysége s (second) 0
1: h (hour)
P2 4 .« 0,
PC-53 Elolrelprogralmozott sebességek 0: % 0
mértékegysége 1: Hz
0: ElSlapi potenciométer
p , s 1: Al analég bemenet
El6re programozott sebesség 0 értékének
PC-55 et o s 3: Impulzus bemenet 0
beadllitasi médja
4:PID
5: Frekvencia fel/le bedllitas

PD: Nyomaték szabalyozas

Parameéter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
0: ElGlapral
Nyomatékszint (értékének) 1: Al analég bemenet
PD-00 ) NN 0
forrasa 3: RS48G5 kiils6 vezérlésrdl
4: Impulzus bemenetrél
PD-01 Nyomatékerd@sités (100% a motor
nyomatéka) -200.0% - 200.0% 150,00%
pp-o3 | ANVomatekvezerlés maximum g oy, - pyaximum frekvencia (P0-14) 50,00 Hz
frekvencidja el6re forgas esetén
pp-o4 | ANVomatekvezérles maximum g o, - paximum frekvencia (P0-14) 50,00 Hz
frekvencidja hatra forgas esetén
Nyomatékvezérlés beavatkozasi
PD-06 |., .
ideje 0.00s - 10.00s 0,00s
PD-07 Nyomatékvezérlés esetén a
felfutasi idé 0.0s - 1000.0s 10,0s
PD-08 Nyomatékvezérlés esetén a
lefutdsi id6 0.0s - 1000.0s 10,0s
PD-10 Sebesség/nyomaték vezérlés 0: Sebességvezérlés 0

kivalasztasa

1: Nyomatékvezérlés
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Tobb villanymotor vezérlése:

A KD600M frekvenciavaltéval lehet6ség van két villanymotort is vezérelni. Nagyon fontos, hogy egyszerre, egy
id6ben NEM lehet ezt megvaldsitani. Tehat vagy az egyik (Motorl) vagy a masik (Motor2) vezéreljik a
frekvenciavaltoval. De ez a vezérlési méd megengedi, hogy eltéré pdlusszamu, eltéré teljesitményd
villanymotorokat hajtsunk meg a frekvenciavaltéval. Természetesen a teljesitmény tartomanyt a
frekvenciavalténak le kell tudnia fedni.

Ha a felhasznaldnak két motor kozott kell valtania, azt az AO-00 paraméterben vagy a tobbfunkcids digitalis DI
terminal 41-es funkcidjan keresztll tudja megvaldsitani.

Ezenkivil a masodik motor adattdbla paramétereivel, motorparaméter hangoldssal, VF vezérléssel vagy
vektorvezérléssel kapcsolatos paraméterek kiilon dllithatok be az Al, A2 és A3 funkciékdédok harom

csoportjaban.

A0-00=1 A0-00=2

Motor 1 : Motor 2

=
I Két motor vektoros vezérlési
1 lehet8ségére csak kuldn-kildn van

: mod. Ebben az esetben a motor-

VF vezeérlési médban egyszerre

tobb motor is vezérelhet.

-
1
: Vekioros vezerlési modban nem
1 lehet egyszerre tdbb motort

1

1

1

vezerelni. | paraméterek kuln tarolodnak.
T L e T e
A0: Masodik motor beallitasa
Paraméter | Leirds Valaszthato beallitas Gyari érték
1: Motor No. 1
A0-00 Motor kivalaszta 1
otor kivalasztasa 2: Motor No. 2
A masodik motor 1: SVC vektorszabdlyozas
A0-01 s . e 2
szabalyozasanak mddja 2: (V/f) szabalyozas
0: Megegyezik a Motorl beallitasaval
A mésodik motor felfutasi és 1: Fel/lefutasi id6 1 szerint (PO-23 és P0O-24)
A0-02 ey (vt 2: Fel/lefutdsi id6 2 szerint (P7-03 és P7-04) 0
lefutdsi idejének beallitasa L . ]
3: Fel/lefutdsi id6 3 szerint (P7-05 és P7-06)
4: Fel/lefutasi id6 4 szerint (P7-07 és P7-08)
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Al: Masodi

k motor paraméterek

Paraméter | Leiras Valaszthaté beallitas Gyari érték
Motor2 adatok automata 0: Nincs engedélyezve
A1-00 |vizsgdlata 1: Vizsgalat allé motorral 0
(Auto Tuning) 2: Vizsgalat forgé motorral
Al1-01 Motor2 névleges teljesitménye 0.1kw - 1000.0kw Modellfiiggd
A1-02 Motor2 névleges fesziiltsége 1V - 1500V 380V
A1-03 Motor2 pdlus szama 2-64 Modellfliggd
Al1-04 Motor2 névleges drama 0,01A - 600,00A Modellfiiggd
A1-05 Motor2 néleges frekvencidja 0,01Hz - PO-14 50 Hz
A1-06 Motor2 névleges fordulatszama | Orpm - 60000rpm Modellfliggd
A2: Masodik motor V/f paraméterek beallitasa

Paraméter | Leiras Valaszthaté beallitas Gyari érték
A2-00 Nyomaték novelés 0%
0,0% - 30,0%
A3: Masodik motor SVC paraméterek beallitasa

Parameéter | Leiras Valaszthato beallitas Gyari érték
A3-04 | Alacsony frekvencidju erGsités 0,1-10,0 4,0
A3-06 Magas frekvenciaju erésités 0,1-10,0 4,0
A3-17 | Slip kompenzacié 50% - 200% 100%

BO: Rendszer paraméterek

Paraméter

Leiras

Valaszthato beallitas

Gyari érték

BO-00

Funkcio kdédok zarolasa

0: irhatdak / olvashatdak

1: A B0-00 paraméter kivételével az 6sszes
paraméter csak olvashato

BO-01

Egyéb kijelzett értékek

: Kimeneti dram

: Motor fordulata

: Kimeneti fordulat (attétellel redukalt)
: Kimeneti fesziltség

: PID bemeneti érték

u b W NN L O

: PID visszacsatolt érték

B5: Fékvezérlési paraméterek

Paraméter | Leirds Vilaszthato beallitas Gyari érték
0: Tilt
B5-00 Fékvezérlés engedélyezése nva i 0
1: Engedélyezve
B5-01 Fékoldas a beallitott
frekvenciatol 0,00Hz - 20,00Hz 2,50 Hz
B5-02 FehoI(_:las.frekvenaajan torténd 0,05 - 20,05
futas ideje 1,0s
B5-03 Aramkorlat a fékezési ids alatt 50,0% - 200,0% 120,00%
Fékrogzités a beallitott
B5-04 s
frekvenciatdl 0,00Hz - 20,00Hz 1,50 Hz
B5-05 Fek’ro‘gmt'es frekvenciajan torténé 0,05 - 20,05
futas ideje 0,0s
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B6: PID elalvasi / ébresztési funkcié paraméterei

Paraméter | Leiras

Valaszthato beallitas

Gyari érték

0: Alvasi funkcié nem engedélyezett
1: DI bemenet vezérli (DI:53)

B6-00 |Keszenléti allapot (alvas) forrasa | 2: A PID beallitott és visszacsatolasi értéke 0
szerint
3: MUikodési frekvencia szerint
B6-01 Elalvasi frekvencia 0,00Hz - PO-14 0,00 Hz
B6-02 Elalvas késleltetési ideje 0,0s - 3600,0s 20,0s
B6-03 Ebreo,ié‘si frek’vencia eltérése az 0,0% - 100,0%
elalvasihoz képest 10,00%
B6-04 | Ebredés késleltetési ideje 0,0 - 3600,0s 0,5s
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